OMmRON

Standardowy, cienki indukcyjny czujnik zblizeniowy

TL-T

* Niewielka grubos¢ czujnika oszczedza miejsce przy
montazu powierzchniowym

* Bezposredni montaz z wykorzystaniem Scianki
bocznej umozliwia instalacje bez uchwytéw

Informacje dotyczace zamawiania

Modele 3-przewodowe zasilane pradem statym

Montaz Zasieg dziatania Potaczenie Konfiguracja wyjscia | Tryb dziatania NO Tryb dziatania NC
Z czotem zakrytym 2,0 mm Okablowane NPN TL-T2E1-E TL-T2E2-E
PNP TL-T2F1-E TL-T2F2-E
Ztacze M8 (3-stykowe) [NPN TL-T2E1-M5-E TL-T2E2-M5-E
PNP TL-T2F1-M5-E TL-T2F2-M5-E
Z czotem odkrytym 4,0 mm Okablowane NPN TL-T4AME1-E TL-TAME2-E
PNP TL-T4AMF1-E TL-T4AMF2-E
Ztacze M8 (3-stykowe) [NPN TL-TAME1-M5-E TL-TAME2-M5-E
PNP TL-T4AMF1-M5-E TL-TAMF2-M5-E

Modele 4-przewodowe zasilane pradem statym (NO + NC)

Tryb dziatania zwierny/rozwierny

Montaz Zasieg dziatania Potaczenie Konfiguracja wyjscia (Antivalent: NO + NC)
Z czotem zakrytym 2,0 mm Okablowane NPN TL-T2E3-E
PNP TL-T2F3-E
Z czotem odkrytym 4,0 mm Okablowane NPN TL-TAMES3-E
PNP TL-T4AMF3-E
Oznaczanie modelu:
Przyktad: TL-T2F1-E 2M Obudowa prostopadtoscienna (40 x 12 x 26 mm), Sn=2 mm,
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1. Nazwa podstawowa
TL

2. Materiat i ksztatt obudowy
Plastikowa prostopadtoscienna 40 x 12 x 26 mm

3. Zasieg dziatania
2: 2mm
4: 4 mm

4. Z czotem zakrytym/odkrytym

Puste: z czotem zakrytym
M: z czotem odkrytym
5. Zrédto zasilania i wyjscie
E: wyjscie napigeciowe NPN
F: wyjscie napieciowe PNP

6. Tryb dziatania
1: normalnie otwarty (NO)
2: normalnie zamkniety (NC)
3: zwierny/rozwierny (Antivalent: NO + NC)

TL-T4AMF1-M5-E

z czotem zakrytym, PNP-NO, produkcja OMG, okablowany
przewodem PVC (3x0,25 mm2) 2 m

Obudowa prostopadtoscienna (40x12x26 mm), Sn=4 mm,

z czotem odkrytym, PNP-NO, ztacze M8 (3-stykowe), produkcja OMG

7. Rodzaj potaczenia
Puste: okablowany, PVC, $redn. 4 mm
WA: okablowany, PUR/PVC, $redn. 4 mm
WR: przewdd przemystowy, PVC, $redn. 4 mm
M5: ztgcze M8 (3-stykowe)
M1J: ztacze M12 (4-stykowe)
z przewodem wielozytowym (PVC)
M3J: ztacze M8 (4-stykowe)
z przewodem wielozytowym (PVC)
M5J: ztacze M8 (3-stykowe)

z przewodem wielozytowym (PVC)

Miejsce produkcji
: Unia Europejska
Dlugosé¢ przewodu

Puste:
Liczba:

Typ ztacza
Typ przewodu

TL-T
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Dane techniczne

Modele 4- i 3-przewodowe zasilane pradem statym

Typ Z czotem zakrytym Z czotem odkrytym
TL-T2E1-CIC-E TL-TAME1-[IC-E
TL-T2F1-CIC-E TL-TAMF1-CIC-E
TL-T2E2-[II-E TL-TAME2-[IC-E
TL-T2F2-[0C-E TL-TAMF2-CIC-E

TL-T2E3-E TL-TAME3-E

Parametr TL-T2F3-E TL-T4AMF3-E

Zasieg dziatania 2 mm +10% 4 mm +10%

Ustawianie odlegtosci Od 0 do 1,6 mm Od 0do 3,2 mm

Odchylenie réznicowe

Maks. 15% zasiggu dziatania

Obiekt Metal zaw. zelazo (zasieg dziatania zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych)
Standardowy obiekt 12x12x 1 mm 12x12x 1 mm
Czestotliwo$é odpowiedzi (zob. uwaga 1.)| 3000 Hz 1500 Hz

Znamionowe napiecie zasilajace
(zakres napie¢ zasilania)

24 V DC Pulsacja (p-p): maks. 10%
(10 do 35V DC)

Pobér pradu

3-przewodowy DC: <15 mA przy 24 V DC
4-przewodowy DC: <15 mA przy 24 V DC

Typ wyjscia

Modele TL-TLICIE: wyjscie napieciowe NPN
Modele TL-TLICIF: wyjscie napieciowe NPN

Prad obcigzenia

Kazde wyjscie maks. 300 mA

Napigcie

Wyjscie sterujace szczatkowe

<2,0VvDC

Prad uptywu

3-przewodowy DC: <0,5 mA
4-przewodowy DC: kazde wyjscie <1 mA

Wskaznik

Wskaznik wyjscia (z6tta dioda LED)

Tryb dziatania
(podczas zblizania sie obiektu
wykrywanego)

Modele TL-TLICIE1/F1: NO

Modele TL-TLITIE2/F2: NC

Modele TL-TLITJE3/F3: NO + NC

Szczegotowe informacje: zob. Przebiegi czasowe.

Obwody zabezpieczajace

Zabezpieczenie wyjscia przed odwrotng polaryzacja, zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg
zasilania, filtr przeciwprzepieciowy, uktad przeciwzwarciowy

Temperatura powietrza

Praca/sktadowanie: —25°C do 70°C

Wplyw temperatury

<Maks. £10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do 70°C

Wilgotnosc¢

35% do 95% wilgotnosci wzglednej

Wplyw napiecia

Maks. £1% zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

>10 MQ miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Wytrzymatos$¢ dielektryczna

1000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzgacymi prad a obudowag

Odpornos$¢ na wibracje

0 do 55 Hz, pozostajac przez 30 minut przy czestotliwosci rezonansowej lub 55 Hz, w kazdym z
kierunkow X, Y i Z

55 do 2000 Hz, 150 m/s?, podwdjna amplituda przez 2 godziny, w kazdym z kierunkow X, Y i Z

Odpornosé na wstrzasy

300 m/s? 6 razy, kazdy w kierunkach X, Y i Z

Stopien ochrony

Zgodnie z norma |IEC 60529:
modele okablowane: IP67
modele ze ztagczem M8: IP65

Norma produktu

EN60947-5-2

Okablowane Przewdd 2 m, 3 x 0,25 mm? dla modeli 3-przewodowych DC
Sposadb potaczenia  |(zob. uwaga 2.) 4 x 0,25 mm? dla modeli 4-przewodowych DC
Ziacze Ztacze M8
Model Ok.70g
Masa okablowany
(w opakowaniu) Modele ze Ok.20 g
ztaczem M8:
Materiat Obudowa PBT
Przewod PvVC

Uwaga: 1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi jest wartoscig Srednig. Warunki pomiaru sg nastepujace: standardowy obiekt, odstep odpowiada dwukrotnemu odstepowi migdzy
obiektami, ustawiony zasieg stanowi potowe zasiegu dziatania.
2. Przewdd PUR i inna dtugos$¢ przewodu na zamoéwienie.

Standardowy, cienki indukcyjny czujnik zblizeniowy
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Opis techniczny

Zakres pracy (typowy)

Modele z czotem zakrytym i odkrytym
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Dziatanie

OMmRON

Wyjscie PNP

Tryb dziatania Model Przebieg czasowy Obwad wyjsciowy
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Wyjscie NPN

Strefa poza zasigegiem Strefa wykrywania

T
1
Obiekt [} o
wykrywany i U
1

(%) 100 )

QNN
528!

£ 3 :

3 1

= '

3 1

|

LN
Zotty wskaznik
TWYL.
|
WL,
" Wyjscie NO

|

|

k.
Wyjscie NC
WYL.

Tryb dziatania Model Przebieg czasowy Obwéd wyjsciowy
NO TL-TO-E1-[-00 Strefa poza zasiggiem Strefa wykrywania
i : quzowy( )
Obiekt I} n |
wykrywany | I .
: I
(%) 100 [} |
EE L i | [obwed
5 3 ' - | gtéowny
g : |
'—IWL. sty wekaznik
f by, 20y wekazni [
WYL, 'yJscie sterujgce ;_ ...............
Ukfad stykow
ztgcza M8 (3-stykowego)
NC TL-TD-EZ-D-D Strefa poza zasiggiem Strefa wykrywania
Obiekt I} o
wykrywany i I .
: I
(%) 100 [)
gy I
83 . .
gf& g | O'b’wéd
a! ! gtowny
Ly ; I
TWE. |
i 26ty wskaznik
! I WYL, |
' wyL lyj$cie sterujace !
Uktad stykow
ztgcza M8 (3-stykowego)
NO+NC TL-TC-E3-[]-[]

* Czarny
Wyjscie NO

Obciazenie

<
=
s |

I
I
I
I
|
| |obwod
I
I
I
I

gtowny ?I <
! Bialy Wyjscie NC
I
I
O
Q< ov
________________ Niebieski

TL-T




OMmRrRON
Wymiary

Uwaga:Jezeli nie zaznaczono inaczej, wszystkie wymiary sga podane w mm

Modele okablowane (z czotem zakrytym i odkrytym)

TL-T2LJ-E 2M i TL-T4MUILI-E 2M
26

12 32

LED

18

16

45 oLl o

33

Wkiadkowa nakretka M3

0,7

Modele ze ztagczem M8 (z czotem zakrytym i odkrytym)
TL-T200-M5-E i TL-T4M[I[1-M5-E

26

12 32
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16

45 7

40

33
f

M8

-@Ploqo

07

Wkfadkowa nakretka M3
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Uwagi

OMmRON

Srodki bezpieczenstwa

Zasilanie

W przypadku modelu TL-T nie nalezy przekracza¢ napiecia
znamionowego, gdyz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
czujnika. W przypadku wszystkich modeli DC nie nalezy stosowac
zasilania AC (100 do 240 V AC), gdyz moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika.

Zwarcie obwodu obcigzenia

Nie nalezy zwiera¢ obwodu obcigzenia, gdyz moze to doprowadzi¢
do uszkodzenia czujnika TL-T.

Uktad przeciwzwarciowy czujnika TL-T bedzie dziatat tylko przy
wiasciwej polaryzacji napiecia zasilania i w zakresie napiecia
zZnamionowego.

Prawidtowe wykorzystanie
Konstrukcja

Czas ustalenia zasilania

Czujnik zblizeniowy jest gotowy do pracy po uptywie 100 ms od
momentu wigczenia zasilania. Jesli do czujnika zblizeniowego i
obcigzenia jest podtgczane osobno zasilanie, nalezy pamieta¢ o
wiaczeniu zasilania czujnika zblizeniowego przed wtgczeniem
zasilania obcigzenia.

Woptyw sgsiadujgcego metalu

Podczas montazu modelu TL-T w panelu metalowym nalezy
pamieta¢ o zachowaniu odstepéw podanych w ponizszej tabeli.

w D m
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Podtgczanie przewodow

Czujnik TL-T nalezy prawidtowo podtaczy¢ i obcigzyé¢; nieprawidtowa
instalacja moze doprowadzi¢ do uszkodzenia.

Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na dziatanie gazéw palnych lub
wybuchowych.

Nie rozbieraé, nie naprawia¢ ani nie modyfikowaé urzadzenia.

Zasilanie wytaczone

Czujnik zblizeniowy moze wysta¢ sygnat impulsowy podczas
wytgczania. Dlatego przed wytaczeniem czujnika zblizeniowego
nalezy wylaczy¢ obcigzenie.

Transformator zasilajacy

W przypadku uzycia zasilacza DC nalezy upewnic sig, czy zasilacz
ma izolowany transformator. Nie nalezy uzywac¢ zasilaczy DC z
autotransformatorem.

Wzajemne oddziatywanie

Podczas montazu dwdch lub wigcej czujnikow potozonych
naprzeciw lub obok siebie nalezy pamieta¢ o zachowaniu odstepéw
podanych w ponizszej tabeli.

Typ Wymiar Wartos¢ minimalna

Z czotem zakrytym

Typ Wymiar Wartos¢ minimalna
Z czotem zakrytym A 30
B 10
Z czotem odkrytym  |A 40
B 20

Z czotem odkrytym

3|0|>|g|3|0|>|=

TL-T
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Podtagczanie przewodow
Przewody wysokiego napiecia

Utozenie kabla w kanale metalowym:

Jesli obok kabla czujnika zblizeniowego znajduje sie przewdd
wysokopradowy lub wysokonapieciowy, kabel czujnika nalezy utozy¢
w niezaleznym kanale metalowym w celu unikniecia uszkodzenia
czujnika lub jego wadliwego dziatania.

Przedtuzenie przewodu

Standardowa dtugos$é przewodu wynosi mniej niz 200 m.
Sita ciggnaca wynosi 50 N.

Montaz

Czujnik zblizeniowy nie moze by¢ poddawany nadmiernym
uderzeniom miotkiem podczas montazu, w przeciwnym razie moze
nastgpi¢ uszkodzenie czujnika lub utrata jego wodoodpornosci.

Podczas dokrecania $ruby nie nalezy stosowac zbyt duzej sity. Pod
Srube musi by¢ wtozona podkiadka.

Konserwacja i przeglady

Aby zapewni¢ stabilne dziatanie czujnika zblizeniowego przez diugi

okres czasu, nalezy regularnie przeprowadzac nastepujace

przeglady:

1. Sprawdzac¢ potozenie montazowe, przemieszczenie, luz lub
przekrecenie czujnika zblizeniowego i wykrywanych obiektow.

2. Sprawdza¢, czy nie ma obluzowanych kabli i potaczen,
nieprawidtowych stykéw i uszkodzen izolacji.

3. Sprawdzaé, czy nie jest przyciagany lub zbierany pyt metalowy
lub pyt innego rodzaju.

4. Sprawdzaé, czy nie wystepujg nietypowe temperatury lub inne
niekorzystne warunki otoczenia.

5. Sprawdza¢ wtasciwe oswietlenie wskaznikéw (w modelach z
wskaznikiem ustawiania).

Nigdy nie nalezy rozbiera¢ czujnika ani go naprawiac.
Srodowisko

Odpornosc¢ na dziatanie wody

Czujniki zblizeniowe sg bardzo doktadnie sprawdzane pod
wzgledem odpornosci na dziatanie wody, jednak — w celu uzyskania
maksymalnej funkcjonalnosci i diugiej eksploatacji — czujnikow nie
nalezy zanurza¢ w wodzie ani naraza¢ na dziatanie deszczu lub
Sniegu.

Srodowisko pracy

Nalezy zapewni¢ sktadowanie i funkcjonowanie czujnikow
zblizeniowych w warunkach okreslonych w danych technicznych.
Prad rozruchowy

Obcigzenia, ktére wywotujg duzy prad rozruchowy (np. lampa lub
silnik), moga spowodowac zniszczenie czujnika, dlatego nalezy je
podtgczac za posrednictwem przekaznika.

Cat. No. E38E-PL-01
uprzedzenia.

PRZYDATNOSC W OKRESLONYM ZASTOSOWANIU

Firma OMRON nie ponosi odpowiedzialnos$ci za zgodnos$¢ z innymi
normami, zbiorami praw lub przepisami, ktére mogag mie¢
zastosowanie do kombinacji produktéow wykorzystywanej przez
uzytkownika lub do sposobu ich uzywania.

Nalezy podja¢ wszystkie niezbedne kroki, aby okresli¢ przydatnosé
produktu dla systeméw, maszyn i urzadzen, z ktérymi produkt bedzie uzyty.

ZMIANA DANYCH TECHNICZNYCH

Dane techniczne urzadzenia i akcesoriow moga zosta¢ zmienione,
w wyniku wprowadzenia ulepszen lub z innych powoddéw, bez
uprzedniego powiadomienia. Aby sprawdzi¢ rzeczywiste dane
techniczne zakupionego produktu, mozna w dowolnej chwili
skontaktowac sig z przedstawicielem firmy OMRON.

Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢é zmieniane bez

POLSKA

Omron Electronics Sp. z o0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel:  +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0)22 645 78 63
www.omron.com.pl
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