OMmRON

Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem

E2AX

« Certyfikat ATEX, grupa Il, kategoria urzadzenia 3D
(94/9/EG Dodatek VIII)
* Typowo dla obszaréw zagrozonych wybuchem,
zaklasyfikowanych jako ,Zone 22”.
Konstrukcja nieprzepuszczajgca pytéw, zgodna
z normami EN50014 i EN50281-1-1/2

Informacje dotyczgce zamawiania

Modele 3-przewodowe DC (NO + NC: 4-przewodowe DC) 1

Rozmi Zasieg i+ | Materiat D\:llig:ksic Al S - A
ozmiar dziatania Potaczenie obudowy | (di. cal- racja Tryb dziatania NO Tryb dziatania NC Tryb dziatania NO + NC
kowita) | Wylscia

PNP E2AX-M12KS04-M1-B1 E2AX-M12KS04-M1-B2 E2AX-M12KS04-M1-B3

Ezolem 40mm | Zacze Mosiaciz” 34048) ren E2AX-M12KS04-M1-C1 E2AX-M12KS04-M1-C2 E2AX-M12KS04-M1-C3

tZ;nlﬁrv M12 56 (70) PNP E2AX-M12LS04-M1-B1 E2AX-M12LS04-M1-B2 E2AX-M12LS04-M1-B3

V12 NPN E2AX-M12LS04-M1-C1 E2AX-M12LS04-M1-C2 E2AX-M12LS04-M1-C3

5 34 (48) PNP E2AX-M12KN08-M1-B1 E2AX-M12KN08-M1-B2 E2AX-M12KN08-M1-B3

czolem | g o | Ziacze Mosiaciz” NPN E2AX-M12KN08-M1-C1 E2AX-M12KN08-M1-C2 E2AX-M12KS08-M1-C3

g/dnfw- M12 56 (70) PNP E2AX-M12LN08-M1-B1 E2AX-M12LN08-M1-B2 E2AX-M12LS08-M1-B3

NPN E2AX-M12LN08-M1-C1 E2AX-M12LN08-M1-C2 E2AX-M12LS08-M1-C3

5 30 (59) PNP E2AX-M18KS08-M1-B1 E2AX-M18KS08-M1-B2 E2AX-M18KS08-M1-B3

czolem | g o o | Ziacze Mosiaciz” NPN E2AX-M18KS08-M1-C1 E2AX-M18KS08-M1-C2 E2AX-M18KS08-M1-C3

tZ;nlirv M12 61(75) PNP E2AX-M18LS08-M1-B1 E2AX-M18LS08-M1-B2 E2AX-M18LS08-M1-B3

M18 NPN E2AX-M18LS08-M1-C1 E2AX-M18LS08-M1-C2 E2AX-M18LS08-M1-C3

5 30 (59) PNP E2AX-M18KN16-M1-B1 E2AX-M18KN16-M1-B2 E2AX-M18KN16-M1-B3

czolem | 10 | Ziacze Mosiags™ NPN E2AX-M18KN16-M1-C1 E2AX-M18KN16-M1-C2 E2AX-M18KS16-M1-C3

g/dnfw- M12 61(75) PNP E2AX-M18LN16-M1-B1 E2AX-M18LN16-M1-B2 E2AX-M18LS16-M1-B3

NPN E2AX-M18LN16-M1-C1 E2AX-M18LN16-M1-C2 E2AX-M18LS16-M1-C3

5 44 (58) PNP E2AX-M30KS15-M1-B1 E2AX-M30KS15-M1-B2 E2AX-M30KS15-M1-B3

czolem | 150 | Ziacze Mosiags™ NPN E2AX-M30KS15-M1-C1 E2AX-M30KS15-M1-C2 E2AX-M30KS15-M1-C3

tZyarﬁry M12 66 (80) PNP E2AX-M30LS15-M1-B1 E2AX-M30LS15-M1-B2 E2AX-M30LS15-M1-B3

NPN E2AX-M30LS15-M1-C1 E2AX-M30LS15-M1-C2 E2AX-M30LS15-M1-C3

M30 44 (58) |PNP E2AX-M30KN20-M1-B1 E2AX-M30KN20-M1-B2 E2AX-M30KN20-M1-B3

%oklem 20,0 mm Ziacze — {fvf,’é’éa) NPN E2AX-M30KN20-M1-C1 E2AX-M30KN20-M1-C2 E2AX-M30KN20-M1-C3

?ymfy‘ 300 mm M12 66 (80) PNP E2AX-M30LN30-M1-B1 E2AX-M30LN30-M1-B2 E2AX-M30LN30-M1-B3

’ NPN E2AX-M30LN30-M1-C1 E2AX-M30LN30-M1-C2 E2AX-M30LN30-M1-C3

*1. W przypadku modeli 2-przewodowych zasilanych pradem statym nalezy sie skontaktowa¢ z przedstawicielem firmy OMRON.

*2. Sag takze dostgpne modele z obudowa ze stali nierdzewnej. Prosimy kontaktowac sie z przedstawicielem firmy OMRON.

Uwaga: Modeli M30 z czotem odkrytym, z podwojnym zasiegiem i krétkim cylindrem nie mozna montowa¢ z powodu wymaganego odstepu, oddzielajacego od
sgsiadujgcego metalu. Dlatego sg dostgpne tylko modele o standardowym zasiegu.
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OMmRON

Podtaczanie

Czujniki E2AX sa dostepne z nastepujacymi ztgczami:

Modele ze ztgczami

DD

Standardowe ztgcza: M12

Oznaczanie modelu:

E2AL - JOOC-0-00-0I0]

1 2 34567 8 910 1112
Przyktad: E2A-M12LS04-M1-B1 Standardowy, M12, dtugi cylinder, z czotem zakrytym, Sn=4 mm, ztagcze M12, PNP-NO
E2A-S08KN04-WP-B1 5M Standardowy, M8 - stal nierdzewna, krétki cylinder, z czotem odkrytym, Sn=4 mm, okablowany
przewodem PVC, PNP-NO, dlugos¢ przewodu=5 m

1. Nazwa podstawowa 8. Rodzaj potaczenia
E2A M1: ztgcze M12 (4-stykowe) *
2. Metoda wykrywania M3: ztacze M8 (4-stykowe)
Puste: standardowy podwdjny zasieg M5: ztgcze M8 (3-stykowe)
3: Potrdjny zasieg 9. Zrédto zasilania i wyjscie
U uzycie w elementach ruchomych B: DC, 3-przewodowy, otwarty kolektor PNP
X: srodowiska zagrozone wybuchem C: DC, 3-przewodowy, otwarty kolektor NPN
3. Ksztalt obudowy i materiat D: DC, 2-przewodowy
M: cylindryczny, gwint metryczny, mosiadz E: DC, 3-przewodowy, wyjscie napigciowe NPN
S: cylindryczny, gwint metryczny, stal nierdzewna F: DC, 3-przewodowy, wyjscie napieciowe PNP
4. Rozmiar obudowy 10.Tryb dziatania
08: 8 mm 1: normalnie otwarty (NO)
12: 12 mm 2: normalnie zamkniety (NC)
18: 18 mm 3: zwierny/rozwierny (Antivalent: NO+NC)
30: 30 mm 11.0pcje (np. materiat kabla, czestotliwos¢ oscylacji)
5. Dlugosé cylindra
K: dtugos¢ standardowa 12.Dlugos$¢ przewodu
L: dtuga obudowa Puste: typ ztacza
6. Z czotem zakrytym/odkrytym Liczba:  dtugos¢ kabla
S: z czotem zakrytym

. Note: *Dla 2-przewodowych modeli zasilanych pradem statym identyfikatorem
N: z czotem odkrytym zZiacza M12 jest -M1G

7. Zasieg dziatania
Liczba: Zasieg dziatania: np. 02=2 mm, 16=16 mm

2 Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem



Dane techniczne

OMmRON

Modele 3-przewodowe DC / 4-przewodowe DC (NO+NC)

Rozmiar M12
Typ Z czotem zakrytym Z czotem odkrytym
E2AX-M12[1S04-[1[-B[] E2AX-M12[IN08-[I[1-B[]
E2AX-M12(1S04-[1[-C[] E2AX-M12[IN08-[I[1-C[]
E2AX-S12[1S04-1[1-B[] E2AX-S12[IN08-[I[-B[]
Parametr E2AX-S12[1S04-1]-C[] E2AX-S12[IN08-[I[1-C[]
Zasieg dziatania 4 mm +10% 8 mm £10%
Ustawianie odlegtosci Od 0 do 3,2 mm Od 0 do 6,4 mm

Odchylenie réznicowe

Maks. 10% zasiggu dziatania

Obiekt

Metal zaw. zelazo (zasieg dziatania zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych.)

Obiekt standardowy (stal niskoweglowa

ST37) 12x12x1 mm 24%24x1 mm
Czestotliwo$¢ odpowiedzi (zob. uwaga 1.) | 1 000 Hz 800 Hz
Napiecie zasilania 12 do 24 V DC. Pulsacja (p-p): maks. 10%

(zakres napig¢ zasilania) (10do 32V DC)

Pobor pradu (3-przewodowy DC) Maks. 10 mA

Modele -B: NPN, otwarty kolektor

Typ wyjécia Modele -C: NPN;, otwarty kolektor
Prad obcigzeni
\sl\tlggﬁpiie (Z"c";lb_ ?ngggeg_'f‘ Maks. 200 mA. (maks. 32 VV DC)
2 Napiecie szczatkowe Maks. 2 V (przy pradzie obciazenia 200 mA i dt. przewodu: 2 m)
Wskaznik Wskaznik dziatania (zétta dioda LED)
; } Modele -B1/-C1: N
(Tryg e  sic obiokt Models -B2/-C2. NG
podczas zblizania sie obiektu _R3/.C3-
wykrywanego) Modele -B3/-C3: NO+NC

Szczegoty: zob. przebiegi czasowe. (Zob. uwaga 4.)

Obwdd zabezpieczajacy

Zabezpieczenie wyjscia przed odwrotng polaryzacja, zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja
zasilania, filtr przeciwprzepigciowy, uktad przeciwzwarciowy

Temperatura powietrza

Praca: —40°C do 70°C. Sktadowanie: —40°C do 85°C (bez oblodzenia i kondensaciji)

Wplyw temperatury (zob. uwaga 2.)

Maks. £10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do 70°C
Maks. £15% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —40°C do 70°C

Wilgotnosé otoczenia

Praca: 35% do 95%, sktadowanie: 35% do 95%

Wplyw napiecia

Maks. +1% zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) migdzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Wytrzymatos$¢ dielektryczna

1000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzgcymi prad a obudowg,

Odpornos¢ na wibracje

10 do 55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 2 godz., kazda w kierunkach X, Y i Z

Odporno$¢ na wstrzasy

1 000 m/s2, 10 razy, kazdy w kierunkachw X, Yi Z

Normy i atesty

IP65
EMC zgodnie z EN60947-5-2
UL (CSA) E196555 (zob. uwaga 3.)
ATEX zgodnie z EN50014
EN50281-1-1/2

Sposoéb potgczenia

Szczegoty dotyczace ztaczy M12: zob. czes¢ ,Podtaczanie”.

Masa (w

opakowaniu) Model ze zigczem

Ok.35g

Obudowa Mosiadz pokryty niklem lub stal nierdzewna
. Powierzchnia
Materiat detekcyjna PBT

Nakretka zaciskowa

Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna dla modeli z obudowg ze stali

Uwaga: 1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi jest wartoscig $rednig. Warunki pomiaru sa nastepujace: standardowy obiekt, odstep odpowiada
dwukrotnemu odstepowi miedzy obiektami, ustawiony zasieg stanowi potowe zasiegu dziatania.

2. Gdy ktorykolwiek model jest uzywany w temperaturze otoczenia od —40°C do —25°C i przy napieciu zasilania od 30 do 32 V DC, prad
obcigzenia moze wynosi¢ maks. 100 mA.

3. UL (CSA) [E196555]: Nalezy uzywa¢ wytgcznie obwodu klasy 2.
4. Modele -B3/ -C3 NO+NC sa dostepne w obudowach M12, M18 i M30 ze ztagczami M12.

E2AX



OMmRON

Modele 3-przewodowe DC / 4-przewodowe DC (NO+NC)

(3-przewodowe DC)

Rozmiar M18 M30
Typ | Z czotem zakrytym | Z czotem odkrytym | Z czotem zakrytym | Z czotem odkrytym | Z czotem odkrytym
E2AX-M18(]S08-M1-BL]|E2AX-M18[IN16-M1-BL]| E2AX-M30[1S15-M1-B[]| E2AX-M30KN20-M1-BL]| E2AX-M30LN30-M1-BL]
E2AX-M18(]S08-M1-C[]|E2AX-M18[IN16-M1-C[]| E2AX-M30[1S15-M1-C[]| E2AX-M30KN20-M1-C[]| E2AX-M30LN30-M1-C[]
E2AX-S180]S08-M1-BL] | E2AX-S18IN16-M1-BL] | E2AX-S30(1S15-M1-B[|| E2AX-S30KN20-M1-BL] | E2AX-S30LN30-M1-B[]
Parametr E2AX-S18[1S08-M1-C[] | E2AX-S18[IN16-M1-C[]| E2AX-S3001S15-M1-C[]| E2AX-S30KN20-M1-C[] | E2AX-S30LN30-M1-C[]
Zasieg dziatania 8 mm £10% 16 mm £10% 15 mm £10% 20 mm +10% 30 mm £10%
Ustawianie odlegtosci 0Od 0 do 6,4 mm Od 0do 12,8 mm Od 0do 12 mm Od 0 do 16 mm Od 0 do 24 mm
Odchylenie réznicowe Maks. 10% zasiggu dziatania
Obiekt Metal zaw. Zzelazo (zasieg dziatania zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych.)
Standardowy obiekt
(stal niskoweglowa ST37) 24x24x1 mm 48x48x1 mm 45x45%x1 mm 60x60x1 mm 90x90x1 mm
Czestotliwos¢ odpowiedzi
(zob. uwaga 1.) 500 Hz 400 Hz 250 Hz 100 Hz 100 Hz
Napiecie zasilania 12 do 24 V DC. Pulsacja (p-p): maks. 10%
(zakres napiec zasilania) (10 do 32 V DC)
Pobr pradu Maks. 10 mA

Modele -B: NPN, otwarty kolektor

Typ wyjscia Modele -C: NPN, otwarty kolektor
Prad obcigzenia
Wyjécie | (zob. uwaga 2.) Maks. 200 mA. (maks. 32 V DC)
sterujace | Napiecie . B . .
szczatkowe Maks. 2 V (przy pradzie obcigzenia 200 mA i di. przewodu: 2 m)
Wskaznik Wskaznik dziatania (zétta dioda LED)

Tryb dziatania
(podczas zblizania sie
obiektu wykrywanego)

Modele -B1/-C1: NO

Modele -B2/-C2: NC

Modele -B3/-C3: NO+NC
Szczegoty: zob. przebiegi czasowe.

Obwadd zabezpieczajacy

Zabezpieczenie wyjscia przed odwrotng polaryzacja, zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg zasilania, filtr
przeciwprzepieciowy, uktad przeciwzwarciowy

Temperatura powietrza

Praca: —40°C do 70°C. Sktadowanie: —40°C do 85°C (bez oblodzenia i kondensaciji)

Wplyw temperatury
(zob. uwaga 2.)

Maks. +10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do 70°C
Maks. +15% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —40°C do 70°C

Wilgotnos$é otoczenia

Praca: 35% do 95%, sktadowanie: 35% do 95%

Wplyw napigcia

Maks. +1% zasiggu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowag

Wytrzymatos¢ dielektryczna

1000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzgacymi prad a obudowag

Odpornos¢ na wibracje

10 do 55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 2 godz., kazda w kierunkach X, Y i Z

Odporno$¢ na wstrzasy

1 000 m/s?, 10 razy, kazdy w kierunkach w X, Y i Z

Normy i atesty

1P65

EMC zgodnie z EN60947-5-2

UL (CSA) E196555 (zob. uwaga 3.)

ATEX zgodnie z EN50014
EN50281-1-1/2

Sposéb potaczenia

Szczegoty dotyczace zigczy M12: zob. czes¢ ,Podiaczanie”.

Masa
(wopa- | Model ze ztagczem |Ok.70g Ok.200g Ok.200g Ok.260g
kowaniu)
Obudowa Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna
Powierzchnia
Materiat | detekcyjna PBT
'z\l:cki;?(ttl)(v?/a Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna dla modeli z obudowa ze stali
Uwaga: 1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi jest wartoscig $rednig. Warunki pomiaru sa nastepujace: standardowy obiekt, odstep odpowiada
dwukrotnemu odstepowi miedzy obiektami, ustawiony zasieg stanowi potowe zasiegu dziatania.
2. W przypadku wykorzystania ktéregokolwiek modelu w temperaturze otoczenia od —40°C do —25°C i przy napieciu zasilania od 30 do
32 VDC, nalezy zastosowac prad obcigzenia - maks. 100 mA,
3. UL (CSA) [E196555]: Nalezy uzywac¢ wytgcznie obwodu klasy 2.
4 Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem




OMmRON

Modele 2-przewodowe zasilane pradem statym

Rozmiar M12
Typ Z czotem zakrytym Z czotem odkrytym
E2AX-M12[11S04-D[] E2AX-M12[IN08-D[]
Parametr E2AX-S12[1S04-D[ ] E2AX-S12[IN08-D[|
Zasieg dziatania 4 mm £10% 8 mm £10%
Ustawianie odlegtosci 0d 0do 3,2 mm 0Od 0 do 6,4 mm

Odchylenie réznicowe

Maks. 10% zasiegu dziatania

Obiekt Metal zaw. Zzelazo (zasieg dziatania zmniejsza si¢ w przypadku metali niezelaznych.)
Standardowy obiekt 12x12x1 mm 24%x24x1 mm
Czestotliwo$¢ odpowiedzi (zob. uwaga 1.) | 1 000 Hz 800 Hz
Napigcie zasilania 12 do 24 V DC. Pulsacja (p-p): maks. 10%
(zakres napiec¢ zasilania) (10 do 32V DC)
Prad uptywu Maks. 0,8 mA
Typ wyjscia Typ 2-przewodowy DC
Prad obcigzeni

Wyjscie (20D, uwaaa 23 3 do 100 mA

torui
sterujace Napiecie szczatkowe Maks. 3 V (przy pradzie obcigzenia 100 mA i dt. przewodu: 2 m)

Wskaznik (zob. przebieg czasowy)

Typ NO: wskaznik dziatania (z6tty), wskaznik ustawienia (czerwony)
Typ NC: wskaznik dziatania (zotty)

Tryb dziatania

Modele -D1: NO
Modele -D2: NC

Obwdd zabezpieczajacy

Filtr przeciwprzepieciowy, uktad przeciwzwarciowy

Temperatura otoczenia

Praca: —40°C do 70°C. Sktadowanie: —40°C do 85°C (bez oblodzenia i kondensaciji)

Wplyw temperatury

Maks. +10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do 70°C
Maks. £15% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —40°C do 70°C

Wilgotnos$é otoczenia

Praca: 35% do 95%, sktadowanie: 35% do 95%

Wplyw napigcia

Maks. +1% zasiggu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowag

Wytrzymato$¢ dielektryczna

1000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Odporno$¢ na wibracje

10 do 55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 2 godz., kazda w kierunkach X, Y i Z

Odpornos¢ na wstrzasy

1 000 m/sz, 10 razy, kazdy w kierunkachw X, Y i Z

Normy i atesty

IP65
EMC zgodnie z EN60947-5-2
UL (CSA) E196555 (zob. uwaga 3.)
ATEX zgodnie z EN50014
EN50281-1-1/2

Sposoéb potaczenia

Szczegotowe dane dotyczace roznych materiatéw i dlugosci przewodow, a takze ztaczy M8 lub M12,
sg zawarte w czesci ,Podtaczanie”.

Masa (w Model okablowany Ok.85¢g
opakowaniu) | Model ze zlaczem Ok.35¢g
Obudowa Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna
. Powierzchnia
Materiat detekcyjna PBT

Nakretka zaciskowa

Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna dla modeli z obudowg ze stali

Uwaga: 1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi jest wartoscig $rednia. Warunki pomiaru sa nastepujace: standardowy obiekt, odstep odpowiada
dwukrotnemu odstgpowi miedzy obiektami, ustawiony zasieg stanowi potowe zasiegu dziatania.

2. Gdy ktorykolwiek model jest uzywany w temperaturze otoczenia od —40°C do —25°C i przy napieciu zasilania od 30 do 32 V DC, prad
obcigzenia moze wynosi¢ maks. 50 mA.

3. UL (CSA) [E196555]: Nalezy uzywa¢ wytgcznie obwodu klasy 2.

E2AX




OMmRON

Modele 2-przewodowe zasilane prgdem statym

Rozmiar

M18 M30

Typ

Z czotem zakrytym Z czotem odkrytym Z czotem zakrytym Z czotem odkrytym

Parametr

E2AX-M18[1S08-D[]
E2AX-S1801S08-DL[]

E2AX-M18[IN16-DL[]
E2AX-S18LIN16-DLJ

E2AX-M30[1S15-D[]
E2AX-S3001S15-D[!

E2AX-M30[IN30-D[]
E2AX-M30[IN20-D[]
E2AX-S300IN30-D[]
E2AX-S300IN20-DUJ

Zasieg dziatania

Krotka obudowa: 20 m
+10%
Dtuga obudowa: 30 m
+10%

8 mm +10% 16 mm £10% 15 mm £10%

Ustawianie odlegtosci

Krétka obudowa: od 0
do 16 mm
Dtuga obudowa: od 0
do 24 mm

0Od 0do 6,4 mm 0Od0do 12,8 mm 0Od 0do 12 mm

Odchylenie réznicowe

Maks. 10% zasiggu dziatania

Obiekt Metal zaw. zelazo (zasieg dziatania zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych.)
Krétka obudowa:
. 60x60x1 mm
Standardowy obiekt 24x24x1 mm 48x48x1 mm 45x45x1 mm Diuga obudowa:
90x90x1 mm
Czestotliwo$¢ odpowiedzi (zob. uwaga 1.) | 500 Hz 400 Hz 250 Hz 100 Hz

Napiecie zasilania
(zakres napie¢ zasilania)

12 do 24 V DC. Pulsacja (p-p): maks. 10%
(10 do 32V DC)

Prad uptywu Maks. 0,8 mA
Typ wyjscia Typ 2-przewodowy DC
s Prad obcigzenia
\s,\t/giﬁgece (zob. uwaga 2.) 3 do 100 mA
A Napigcie szczatkowe Maks. 3 V (przy pradzie obcigzenia 100 mA i dt. przewodu: 2 m)

Wskaznik (zob. przebieg czasowy)

Typ NO: wskaznik dziatania (z6tty), wskaznik ustawienia (czerwony)
Typ NC: wskaznik dziatania (z6tty)

Tryb dziatania

Modele -D1: NO
Modele -D2: NC

Obwaéd zabezpieczajacy

Filtr przeciwprzepieciowy, uktad przeciwzwarciowy

Temperatura otoczenia

Praca: —40°C do 70°C. Sktadowanie: —40°C do 85°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Wplyw temperatury

Maks. £10% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do 70°C
Maks. £15% zasiegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —40°C do 70°C

Wilgotnos¢ otoczenia

Praca: 35% do 95%, sktadowanie: 35% do 95%

Wptyw napiecia

Maks. £1% zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Wytrzymatos¢ dielektryczna

1000 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minutg, miedzy elementami przewodzgacymi prad a obudowg

Odpornos¢ na wibracje

10 do 55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 2 godz., kazda w kierunkach X, Yi Z

Odpornos¢ na wstrzgsy

500 m/s2, 10 razy, kazdy w kierunkachw X, Yi Z

Normy i atesty

1P65

EMC zgodnie z EN60947-5-2

UL (CSA) E196555 (zob. uwaga 3.)

ATEX zgodnie z EN50014
EN50281-1-1/2

Sposéb potaczenia

Szczegoty dotyczace ztgczy M12: zob. czes¢ ,Podtaczanie”.

Masa (w opa- krétka obudowa:200 g
kowaniu) Model ze ztaczem Ok.70g Ok. 200 g dluga obudowa: 260 g
Obudowa Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna
. Powierzchnia
Materiat detekcyjna PBT
Nakretka zaciskowa Mosigdz pokryty niklem lub stal nierdzewna dla modeli z obudowa ze stali

Uwaga: 1. Czestotliwo$¢ odpowiedzi jest wartoscig Srednig. Warunki pomiaru sg nastepujace: standardowy obiekt, odstep odpowiada
dwukrotnemu odstepowi miedzy obiektami, ustawiony zasieg stanowi potowe zasiegu dziatania.

2. Gdy ktorykolwiek model jest uzywany w temperaturze otoczenia od -40°C do -25°C i przy napieciu zasilania od 30 do 32 VDC, prad
obcigzenia moze wynosi¢ maks. 50 mA.

3. UL (CSA) [E196555]: Nalezy uzywac¢ wytgcznie obwodu klasy 2.

Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem



Opis techniczny

OMmRON

Zakres pracy (typowy)

Modele z czotem zakrytym
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Modele z czotem odkrytym
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Dziatanie
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Modele 3-przewodowe zasilane prgdem statym

Wyjécie PNP

Tryb dziatania Model Przebieg czasowy Obwoéd wyjsciowy
Strefa poza zasegle‘m Strefa wykrywanla‘ Czuinik _———
Obiekt 1! 2 | zblizeniowy
wykry- 1 E
wany . h 1
i 1 1 [Czujnik
T zblize-
(%) 100 0 | niowy -
tid A
2.3 1
g&2 1
¥ g
=
< WL .,
N E2Aet | O,
; WYL, wskaZnik _———
] WE  Wyjscie Ukt .
___ = ad sy
wye,  steruace zlgcza M12
(zob. uwaga)
© @
®©® Uwaga: Styk 2 zigcza M12 nie
jest uzywany.
Strefa poza zasiegie‘m Strefa wykrywania‘ Caujnik - _ - ﬁgrqzowy @ w
E ' zblizeniowy J T
'y
! 1 A !
' : 1 [Czujnik |Czamy®
zblize- Ztgcze M8:
(%) 100 0 e 3 (Ziacze M8:(3))
SN obwody
oo 1 |gtéwne
583
EAS '
5 é
NC E2AX-[J-[]-B2 _‘< WL Zotty ov
- WyL., Wskaznik - ———
‘ WL Wyjécie .
_ WyL Steruiace Uktad stykow
) ztgcza M12
(zob. uwaga)
© @
® O Uwaga: Styk 4 ztacza M121i
@ ztgcza M8 nie jest
uzywany.
- . _————— Brazowy,
Strefa poza zasegle‘m Strefa wykrywanla‘ Caujnik ] | @ W
- 1 zblizeniowy
E ! 1 x 1
B 1 ! Cauinik —’—H 'Czamy
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) 100 0 | Fiony - p e D W
£83 ' s —
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ztagcza M12
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Modele 3-przewodowe zasilane pradem statym

Wyjscie NPN
Tryb dziatania Model Przebieg czasowy Obwéd wyjsciowy
Strefa poza Zas@glep‘l Strefa wykrywanla‘ Caujnik qulowll@ W
- 1 zblizeniowy
i '
i E .
i : [Czujnik
zblize-
(%) 100 0 niowy -
TR13 1 Y 1
578 i & I Niebieski
i3 ®
NO E2AX-[J--C1 ;Wb Zotty J\j/ ov
* WYL, wskaznik e
_ D, e, | ukedsykow
wye,  sterjace ztacza M12
(zob. uwaga)
© @
@ @ Uwaga: Styk 2 ztgcza M12i
® ztacza M8 nie jest
uzywany.
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p egie ykywania, o i rqzowy@ v
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i '
i E i 1
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= |-l ]~ . o ¢ Y -
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‘ WL Wyijécie .
_ Wyt Sterujace Uktad stykow
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(zob. uwaga)
© @
® O Uwaga: Styk 4 ztacza M12 i
@ ztacza M8 nie jest
uzywany.
Strefa poza zamegle‘m Strefa wykrywanla‘ Czujnik quzowy@ v
Con B 1 zblizeniowy
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wykry- it i ! ' '
wany ¥ : ! [Czujnik 'Czarny@
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£8 o + ;
533 e A :
2.9
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'
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Q)

Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem



OMmRON

Modele 2-przewodowe zasilane pradem statym
Schematy obwodu wyjsciowego (dziatanie)

Tryb dziatania Model Przebieg czasowy Obwéd wyjsciowy
Strefa poza zasiegiem  Strefa wykrywania - — - -~ - @ Brazowy
T + Czujnik —
o o 1 zblizeniowy v
Obiekt 1} i mjj_ .
whoanyit | . !
i } N
(%) 190 80 0 _K - |
o NN
NS
o33 1 !
R 1 1
NO E2AX-[1-D1 ¥ g JRO) Niebieski
2 WL Zotty oV
. wyr. Wskaznik e e —— _T
‘ WL, Czerwony Obcigzenie moze by¢ podigczone
Wyt Wskaznik do strony +V lub OV.
e . O
_WL- Wyjscie Ukfad stykéw O}
Wye, sterujace Ztgcza M12 ® ©®
Strefa poza zasiegiem  Strefa wykrywania Cauinik — —-— - @ Brazowy
: + Czujni — v
" 5 ! zblizeniowy *
Obiekt 1} i E mjj_ .
HH H 1
wykrywany i :_‘: ! H H
(%) 100 0 _K © |
o N'N
N&3
SR H
g83 !
2.9 1 1
NC E2AX-[1-D2 R 1@ Niebieski
_< WL Zétty oV
wyt. Wwskaznik - _\l
_‘ WL, Wyjécie Obcigzenie moze by¢ podtgczone do linii +V lub 0 V.
wye. sterujace

Ukad stykow (O @
zlacza M12 ® ®
®

E2AX 11




Wymiary

OMmRON

Uwaga: Jezeli nie zaznaczono inaczej, wszystkie wymiary sg podane w mm.

Modele ze ztagczem M12 (z czotem zakrytym)

E2AX-M12KS04-M1-LI[/E2A-S12KS04-M1-[]

48

34

l—17 4 b7de
‘ j 4 7 M12x1

L

Wskaznik (zob. uwaga)
Dwie nakretki dociskowe

M12x1

Uwaga 1: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)
Uwaga 2: dla modeli NO+NC (-B3/ -C3) dt. catkowita
jest wieksza 0 4 mm

E2AX-M18KS08-M1-LIL/E2A-S18KS08-M1-L]

24—~ 4 101
M12x1

7 Wskaznik (zob. uwaga)
M18x1 AN

Dwie nakretki dociskowe

Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)

E2AX-M30KS15-M1-L/E2A-S30KS15-M1-L]

58
44
le— 36— 5 10—
M12x1
|
Wskaznik (zob. uwaga)
/(
M30x1,5
Dwie nakretki dociskowe
Uwaga:  Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)

Modele ze ztagczem M12 (z czotem odkrytym)

E2AX-M12KN08-M1-[ I J/E2A-S12KN08-M1-[]

48
34
17—+ —|4
Ll N M12x1
Sredn.
S Wskaznik (zob. uwaga)
M12x1 AN .

Dwie nakretki dociskowe

Uwaga 1: Wskaznik dziatania (zofta LED, 4x90°)
Uwaga 2: dla modeli NO+NC (-B3 /-C3) dt. catkowita
jest wigksza 0 4 mm

E2AX-M18KN16-M1-[ 1 J/E2A-S18KN16-M1-[]

53
39

le—24 —+| 10 gtk 10+
M12x1
f
Sredn. O —
1
Vd Wskaznik (zob. uwaga)
M18x1 \

Dwie nakretki dociskowe

Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)

E2AX-M30KN20-M1-[]L/E2A-S30KN20-M1-[]

44

36 [+—15— =5 10—«

M12x1
x /

N

— $redn.

Wskaznik (zob. uwaga)

/(
M30x1,5 Dwie nakretki dociskowe

Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)
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E2AX-M12LS04-M1-L1]
E2AX-S12L.S04-M1-]

56

M12x1

4 \
\ Y

M12x1

Wskaznik (zob. uwaga)

Dwie nakretki dociskowe
Uwaga: Wskaznik dziafania (zétta dioda LED, 4x90°)

E2AX-M18LS08-M1-L1]

75

E2AX-S18LS08-M1-[]

61

N

M12x1

FZAH
&)

M18x1

E2AX-M30LS15-M1-[1]
E2AX-S30LS15-M1-[]

\

Wskaznik (zob. uwaga)

Dwie nakretki dociskowe

E2AX-M12LNO08-M1-[]]

Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)

M30x1,5

M12x1

\

Dwie nakretki dociskowe

‘ Wskaznik (zob. uwaga)

E2AX-S12LN08-M1-] %
7
7 -
7T M12x1
#
$redn. —_
‘ C—
f Mi2x1 gﬁe\ Wskaznik (zob. uwaga)
Dwie nakretki dociskowe
Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)
E2AX-M18LN16-M1-C1]] ok ‘
E2AX-S18LN16-M1-[]
24 10, 4 o
P ‘ M12x1
r\ f ]
15.1 dia. —
\ / 1 L
~ M8t \ - . Y\lskainik (zob. uwaga)
Dwie nakretki dociskowe
Uwaga: Wskaznik dziafania (zétta dioda LED, 4x90°)
E2AX-M30LN30-M1-[17] %
E2AX-S30LN30-M1-[] 55 0 10

$redn.

Uwaga: Wskaznik dziatania (zétta dioda LED, 4x90°)

A
M30x1,5

Wskaznik (zob. uwaga)

C X

N

Dwie nakretki dociskowe

Uwaga: Wskaznik dziatania (zéfta dioda LED, 4x90°)

Uwaga: W celu uzyskania niezamieszczonych tutaj rysunkéw wymiarowych nalezy sie skontaktowaé z przedstawicielem firmy OMRON.

E2AX
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Uwagi
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Srodki bezpieczenstwa
Zasilanie

W przypadku modelu E2AX nie nalezy przekracza¢ napiecia
znamionowego, gdyz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
czujnika. W przypadku wszystkich modeli DC nie nalezy stosowacé
zasilania AC (100 do 240 V AC), gdyz moze to doprowadzi¢ do
uszkodzenia czujnika.

Zwarcie obwodu obciazenia

Nie nalezy zwiera¢ obwodu obcigzenia, gdyz moze to doprowadzi¢
do uszkodzenia czujnika E2A3.

Uktad przeciwzwarciowy czujnika E2AX bedzie dziatat tylko przy
wiasciwej polaryzacji napigcia zasilania i w zakresie napiecia
Znamionowego.

Podtaczanie przewodow

Czujnik E2AX nalezy prawidtowo podtaczy¢ i obcigzy¢; nieprawidtowa
instalacja moze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

Podiaczenie bez obcigzenia

Nalezy pamieta¢ o wigczeniu obcigzenia podczas podtgczania
przewodow. Do dziatajacego czujnika E2AX musi by¢ podtgczone
wiasciwe obcigzenie, gdyz w przeciwnym razie moze dojs¢ do
uszkodzenia elementéw wewnetrznych.

Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na dziatanie gazow
palnych lub wybuchowych.

Nie rozbieraé, nie naprawiaé ani nie modyfikowaé
urzadzenia.

Prawidtowe wykorzystanie

Konstrukcja
Czas ustalenia zasilania

Czujnik zblizeniowy jest gotowy do pracy po uptywie 100 ms (160 ms
dla typow -B3 / -C3 NO+NC) od momentu wigczenia zasilania. Jesli
do czujnika zblizeniowego i obcigzenia jest podtgczane osobno
zasilanie, nalezy pamigta¢é o wiaczeniu zasilania czujnika
zblizeniowego przed wtaczeniem zasilania obcigzenia.

Wptyw sgsiadujgcego metalu

Podczas montazu czujnika E2AX w panelu metalowym nalezy
pamigta¢ o zachowaniu odstepéw podanych w niniejszej tabeli.

(Jednostka: mm)

M30
Typ Wymiar M12 M18 5;%;"_' E;ﬂgl-
der der
| 0 0 0
(zob.uwaga 1.) | (zob. uwaga 2.)
Zczotem |M 12 24 45
zakrytym | d -—- 27 45
D 0 1,5 4
n 18 27 45
| 15 22 30 40
m 20 48 70 90
gglfr‘;,"g/ﬁ d 40 70 90 120
D 15 22 30 40
n 40 70 90 120

Uwaga: 1. W przypadku uzycia zatgczonych nakretek. Jezeli jest
wymagany montaz wpuszczony, nalezy zostawic strefe
wolng 1,5 mm.
2. W przypadku uzycia zataczonych nakretek. Jezeli jest
wymagany montaz wpuszczony, nalezy zostawic strefe
wolng 4 mm.
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Zasilanie wyfgczone

Czujnik zblizeniowy moze wystaé sygnat impulsowy podczas
wytgczania. Dlatego przed wytgczeniem czujnika zblizeniowego
nalezy wytaczy¢ obcigzenie.

Transformator zasilajacy

W przypadku uzycia zasilacza DC nalezy upewni¢ sie, czy zasilacz
ma izolowany transformator. Nie nalezy uzywa¢ zasilaczy DC z
autotransformatorem.

Wzajemne oddziatywanie

Podczas montazu dwoch lub  wiecej czujnikdw potozonych
naprzeciw lub obok siebie, nalezy pamieta¢ o zachowaniu odstepow
podanych w ponizszej tabeli.

s SO g O
T

A

(Jednostka: mm)

M30
Typ Wymiar M12 M18 I((:;cl)ltl‘Ik-l E;:Jlgl_
der der
Z czotem |A 30 60 110
zakrytym g 20 35 70
Z czotem | A 120 200 300 300
odkrytym [B 100 120 200 300

Podtaczanie przewodow
Przewody wysokiego napiecia

Utozenie kabla w kanale metalowym

Jesli obok kabla czujnika zblizeniowego znajduje sie przewdd
wysokopradowy lub wysokonapieciowy, kabel czujnika nalezy utozy¢
w niezaleznym kanale metalowym w celu unikniecia uszkodzenia
czujnika lub jego wadliwego dziatania.

<PRZYDATNOSC W OKRESLONYM ZASTOSOWANIU>

Montaz

Czujnik zblizeniowy nie moze by¢ poddawany nadmiernym
uderzeniom mitotkiem podczas montazu, w przeciwnym razie moze
nastgpi¢ uszkodzenie czujnika lub utrata jego wodoodpornosci.

Podczas dokrecania nakretki nie nalezy stosowaé zbyt duzej sity.
Pod nakretke musi by¢ wiozona podktadka.

)

Typ Moment
obrotowy
M12 30 Nm
M18 70 Nm
M30 180 Nm

Konserwacja i przeglady

Aby zapewni¢ stabilne dziatanie czujnika zblizeniowego przez dhugi
okres czasu, nalezy regularnie:

1. Sprawdza¢ potozenie montazowe, przemieszczenie, luz lub
przekrecenie czujnika zblizeniowego i wykrywanych obiektow.

2. Sprawdza¢, czy nie ma obluzowanych kabli i potaczen,
nieprawidfowych stykow i uszkodzen izolaciji.

3. Sprawdzaé, czy nie jest przyciagany lub zbierany pyt metalowy
lub pyt innego rodzaju.

4. Sprawdzaé, czy nie wystepujg nietypowe temperatury lub inne
niekorzystne warunki otoczenia.

5. Sprawdza¢ wiasciwe oswietlenie wskaznikéw (w modelach z
wskaznikiem ustawiania).

Nigdy nie nalezy rozbiera¢ czujnika ani go naprawiac.

Srodowisko

Odpornosc¢ na dziatanie wody

Czujniki zblizeniowe sg bardzo dokladnie sprawdzane pod

wzgledem odpornosci na dziatanie wody, jednak — w celu uzyskania

maksymalnej funkcjonalnosci i diugiej eksploatacji — czujnikéw nie

nalezy zanurza¢ w wodzie ani naraza¢ na dziatanie deszczu lub

Sniegu.

Srodowisko pracy

Nalezy zapewni¢ sktadowanie i funkcjonowanie czujnikow
zblizeniowych w warunkach okreslonych w danych technicznych.

Prad rozruchowy

Obcigzenia, ktére wywotujg duzy prad rozruchowy (np. lampa lub
silnik), moga spowodowaé zniszczenie czujnika, dlatego nalezy je
podiaczac za posrednictwem przekaznika.

Firma OMRON nie ponosi odpowiedzialno$ci za zgodno$¢ z innymi normami, zbiorami praw lub przepisami, ktére mogg mie¢ zastosowanie do
kombinacji produktéw wykorzystywanej przez uzytkownika lub do sposobu ich uzywania.

Nalezy podja¢ wszystkie niezbedne kroki, aby okresli¢ przydatno$é produktu dla systeméw, maszyn i urzadzen, z ktérymi produkt bedzie uzyty.

<ZMIANA DANYCH TECHNICZNYCH>

Dane techniczne urzadzenia i akcesoriéw mogq zosta¢ zmienione, w wyniku wprowadzenia ulepszen lub z innych powoddéw, bez uprzedniego
powiadomienia. Aby sprawdzi¢ rzeczywiste dane techniczne zakupionego produktu, mozna w dowolnej chwili skontaktowac sie z

przedstawicielem firmy OMRON.

E2AX
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OMmRON

Cat. No. E37E-PL-01 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢ zmieniane bez
uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel: +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0) 22 645 78 63
www.omron.com.pl

16 Cylindryczny czujnik indukcyjny dla srodowisk zagrozonych wybuchem



