Wysokoczestotliwosciowy indukcyjny czujnik zblizeniowy

E2EL

Zwiekszona czestotliwosc
odpowiedni w zastoso-
waniach wymagajgcych
duzej szybkosci

» Czestotliwo$¢ przetaczania maks. 5 kHz

» Ztacze M8

* Obudowa 6,5 mm
» Obudowa z mosigdzu lub ze stali nierdzewnej

Informacje dotyczgce zamawiania

OMmRON

C€

Typy przewodow

Obudowa z mosiadzu

: - aa . Zasieg Wyjscie
Srednica Diugosc Montaz . >
9 dziatania NPN/NO NPN/NC PNP/NO PNP/NC
30 mm fackzr‘y’{jr’z 1,5 mm E2EL-C1R5E12M | E2EL-CIR5E22M | E2EL-C1R5F12M | E2EL-C1R5F22M
Z czotem
32 mm odkrytym 2,0 mm E2EL-C2ME12M | E2EL-C2ME22M | E2EL-C2MF12M | E2EL-C2MF22M
06,5
45 mm faif;’{sm 1,5 mm E2EL-C1R5E1-L 2M | E2EL-C1R5E2-L 2M | E2EL-C1R5F1-L 2M | E2EL-C1R5F2-L 2M
47 mm g dﬁ(zri'sm 2,0 mm E2EL-C2ME1-L 2M | E2EL-C2ME2-L 2M | E2EL-C2MF1-L 2M | E2EL-C2MF2-L 2M
Z czotem
30 mm Zakrytym 1,5 mm E2EL-X1R5E1 2M | E2EL-X1R5E22M | E2EL-X1R5F12M | E2EL-X1R5F2 2M
Z czotem
32 mm odkrytym 2,0 mm E2EL-X2ME12M | E2EL-X2ME22M | E2EL-X2MF12M | E2EL-X2MF2 2M
M8
45 mm fﬁ?{sm 1,5 mm E2EL-X1R5E1-L 2M | E2EL-X1R5E2-L 2M | E2EL-X1R5F1-L 2M | E2EL-X1R5F2-L 2M
47 mm i d‘fg{im 2,0 mm E2EL-X2ME1-L 2M | E2EL-X2ME2-L 2M | E2EL-X2MF1-L 2M | E2EL-X2MF2-L 2M
Obudowa ze stali nierdzewnej
2 - an . Zasieg Wyjscie
Srednica Diugosc Montaz . >
9 dziatania NPN/NO NPN/NC PNP/NO PNP/NC
30 mm fackzr‘y’{jr’z 2,0 mm E2EL-C2E1-DS 2M | E2EL-C2E2-DS 2M | E2EL-C2F1-DS 2M | E2EL-C2F2-DS 2M
06,5
45 mm faﬁ;’{sm 2,0 mm E2EL-C2E1-DSL 2M | E2EL-C2E2-DSL 2M | E2EL-C2F1-DSL 2M | E2EL-C2F2-DSL 2M
30 mm faif;’{sm 2,0 mm E2EL-X2E1-DS 2M | E2EL-X2E2-DS 2M | E2EL-X2F1-DS 2M | E2EL-X2F2-DS 2M
M8
45 mm fa‘;‘(zr;’{sm 2,0 mm E2EL-X2E1-DSL 2M | E2EL-X2E2-DSL 2M | E2EL-X2F1-DSL 2M | E2EL-X2F2-DSL 2M
Typy ztaczy
Obudowa z mosigdzu
2 - an . Zasieg Wyjscie
Srednica Diugosé Montaz . >
9 dziatania NPN/NO NPN/NC PNP/NO PNP/NC
45 mm faﬁ;’{sm 1,5 mm E2EL-C1R5E1-M3 | E2EL-C1R5E2-M3 | E2EL-C1R5F1-M3 | E2EL-C1R5F2-M3
47 mm Z czotem 2,0 mm E2EL-C2ME1-M3 | E2EL-C2ME2-M3 | E2EL-C2MF1-M3 | E2EL-C2MF2-M3
36,5/ odkrytym ’
tacze M8
zacze 54 mm fa‘;‘(zr‘y’{sm 1,5 mm E2EL-C1R5E1-M3L | E2EL-C1R5E2-M3L | E2EL-C1R5F1-M3L | E2EL-CI1R5F2-M3L
56 mm 5 dﬁ(zr‘y’{im 2,0 mm E2EL-C2ME1-M3L | E2EL-C2ME2-M3L | E2EL-C2MF1-M3L | E2EL-C2MF2-M3L
E2EL 1




OMmRON

5 . s . Zasieg Wyjscie
Srednica Diugosé Montaz ) >
9 dziatania NPN/NO NPN/NC PNP/NO PNP/NC
45 mm fﬁ;{im 1,5 mm E2EL-X1R5E1-M3 | E2EL-X1R5E2-M3 | E2EL-X1R5F1-M3 | E2EL-X1R5F2-M3
47 mm Z czotem 2,0 mm E2EL-X2ME1-M3 | E2EL-X2ME2-M3 | E2EL-X2MF1-M3 | E2EL-X2MF2-M3
M8 / odkrytym
ziacze M8 54 mm faf;{;m 1,5 mm E2EL-X1RSE1-M3L | E2EL-X1R5E2-M3L | E2EL-X1R5F1-M3L | E2EL-X1R5F2-M3L
56 mm g dﬁ(ﬁ?{?m 2,0 mm E2EL-X2ME1-M3L | E2EL-X2ME2-M3L | E2EL-X2MF1-M3L | E2EL-X2MF2-M3L
Z czotem
44 mm Zakrytym 1,5 mm E2EL-X1R5E1-M1 | E2EL-X1R5E2-M1 | E2EL-X1R5F1-M1 | E2EL-X1R5F2-M1
Z czotem
46 mm 2,0 mm E2EL-X2ME1-M1 | E2EL-X2ME2-M1 | E2EL-X2MF1-M1 E2EL-X2MF2-M1
M8 / odkrytym
ziacze M12 60 mm fa‘f(zr;’{im 1,5 mm E2EL-X1R5E1-M1L | E2EL-X1R5E2-M1L | E2EL-X1R5F1-M1L | E2EL-X1R5F2-MA1L
62 mm g dizr;’/{?m 2,0 mm E2EL-X2ME1-M1L | E2EL-X2ME2-MAL | E2EL-X2MF1-MAL | E2EL-X2MF2-M1L

Dane techniczne

Z mosigdzu
Typ 96,5 M8
Napiecie robocze 10do 35V DC
Znamionowe napiecie zasilajace 24V DC
Pobér pradu Maks. 15 mA przy 24 V DC
Obiekt wykrywany Metale zawierajace zelazo
Montaz (z czotem (z)akrytym, z czotem (o)dkrytym) *1 z o] z o]
Zasieg roboczy w mm 1,5 2,0 1,5 2,0
Tolerancja zasiegu roboczego +10%
Standardowe wymiary obiektu w mm (dt. x szer. x wys. w mm, FE 37) (6,5 x 6,5 x 1 8x8x1
Odchylenie réznicowe 1% ... 15% zasiegu roboczego
Maks. czestotliwos¢ odpowiedzi w kHz 50
E2EL-... typ E1: NPN-NO
typ E2: NPN-NC
Typ typ F1: PNP-NO
Wyijscie sterujace typ F2: PNP-NC
Maks. obcigzenie 200 mA

Maks. spadek
napiecia przy
wigczonym uktadzie

2,5V DC (przy pradzie obcigzenia 200mA i kablu o dt. 2 m)

Zabezpieczenie obwodu

Przed odwrdceniem polaryzacji, przeciwzwarciowe wyjscia

Wskaznik Wskaznik dziatania (z6tta dioda LED)
Temperatura otoczenia Eksploatacyjna: od -25°C do 70°C
Wilgotnos¢ od 35% do 95 % wilgotnosci wzglednej
S - - - 5 -
Wplyw temperatury Maks. + 10% zasiegu dziatania przy temp. 23°C, w zakresie temp.

od -25°C do 70°C

Wytrzymatos$¢ dielektryczna

1500 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami
przewodzgcymi prad a obudowg

Zgodnosc elektromagnetyczna EMC

EN 60947-5-2

Odpornos¢ na wibracje

Zniszczenie: 10 do 70 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez
1 godz., kazda w kierunkach X, Yi Z

Odpornos¢ na wstrzasy

Zniszczenie: 300 m/s?, (okoto 30g) 6 razy, kazdy w kierunkachw X, Y iZ

Stopien ochrony

IP 67 (EN 60947-1)

Polaczenie *2 Okablowane Kabel PVC, dt. 2 m, 3 x 0,14 mm?
A Ztacze Ztacze M8
dtugie 45 50
Okablowane krotkie 43 48
Masa w gramach -
Ztacze dtugie 10 15
& krotkie 8 13
Obudowa Mosigdz
Materiat POWIer;chnla PRTP
detekcyjna

*1.
2.

Szczegotowe instrukcje montazu: zob. strona 7
Przewoéd PUR i inna dtugo$¢ na zaméwienie.

2 Wysokoczestotliwosciowy indukcyjny czujnik zblizeniowy




OMmRON

Ze stali nierdzewnej

Typ 96,5 M3
Napiecie robocze 10do 35V DC
Znamionowe napiecie zasilajace 24V DC

Pobér pradu Maks. 15 mA przy 24 V DC
Obiekt wykrywany Metale zawierajace zelazo
Montaz *1 Z czotem zakrytym
Zasieg roboczy w mm 2,0
Tolerancja zasiegu roboczego +10%
Standardowe wymiary obiektu w mm
(dt. x szer. x wy)s,. w I'nilm, FE 37) 6.5%6,5x1 8x8x1
Odchylenie réznicowe 1% ... 15% zasiegu roboczego
Maks. czestotliwo$¢ odpowiedzi w kHz 4,0
E2EL-... typ E1: NPN-NO
typ E2: NPN-NC
Typ tiﬁ F1: PNP-NO
o . typ F2: PNP-NC
Wyjscie sterujace
Maks. obcigzenie 200 mA

Maks. spadek
napiecia przy
wigczonym uktadzie

2,5V DC (przy pradzie obcigzenia 200mA i kablu o dt. 2 m)

Zabezpieczenie obwodu

Przed odwréceniem polaryzacji, przeciwzwarciowe wyjscia

Wskaznik Wskaznik dziatania (zétta dioda LED)
Temperatura otoczenia Eksploatacyjna: od -25°C do 70°C
Wilgotnos¢ od 35% do 95 % wilgotnosci wzglednej
0, H H H o H _ o
Wplyw temperatury Maks. = 10% zasiegu dziatania przy temp. 23°C, w zakresie temp. od -25°C

do 70°C

Wytrzymatos¢ dielektryczna

1500 V AC, 50/60 Hz, przez 1 minute, miedzy elementami przewodzacymi
prad a obudowg

Zgodnos¢ elektromagnetyczna EMC

EN 60947-5-2

Odpornos$¢ na wibracje

Zniszczenie: 10 do 70 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm przez 1 godz., kazda
w kierunkach X, YiZ

Odpornos¢ na wstrzasy

Zniszczenie: 300 m/s?, (okoto 30g) 6 razy, kazdy w kierunkach w X, Y i Z

Stopien ochrony

IP 67 (EN 60947-1)

Polaczenie *2 Okablowane Kabel PVC, dt. 2 m, 3 x 0,14 mm?
A Ziacze - Ztacze M8

diugie 45 50

s Shelslanene s 43 48

gramach diugie - 10

Ziacze krotkie - -

Obudowa Stal nierdzewna 1.4305 / AISI 303

Materiat Powmrzphma PBTP
detekcyjna

*1.  Szczegodtowe instrukcje montazu: zob. strona 7
*2.  Przewdd PUR i inna dlugo$¢ na zamoéwienie.
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Opis techniczny

Standaryzowane charakterystyki przy prostopadtym zblizaniu sie obiektu

1,2 1
osiowe
standardowy obiekt zblizanie sie

krzywa wtgczania

— krzywa wytgczania

prostopadte zblizanie sie 0,6

—> _ —>

(s/sy)

0,4 1

0,2 1

efektywnej odlegtosci roboczej

odlegtosé w kierunku osiowym w stosunku do

fa
[ T T T T U T T T T 1

-1 -0,8 -0,6 -0,4 -0,2 0 0,2 0,4 0,6 0,8 1

odlegtos¢ w kierunku prostopadiym w stosunku do promienia "powierzchni aktywnej" (r/ra)

Schemat obwodu wyjsciowego i przebieg czasowy

E2EL-LIEL] E2EL-LIFL]
Wyjscie NPN Wyjscie PNP
- A Brazowy 1 +v - =" —]_ Brazowy 1 v
y
i <; ! [Obciazenie b H
Obwod T Obwoéd _[—K ,L Czarny 4 (lub 2)

gtowny Czarny 4 (lub 2) gfowny Y T
: + ! Lo !
_ 1 N
‘JPMESKI —ov -- T Nievieskiz
E2EL-[E[] E2EL-[JF[]
Wyjscie NPN Wyjscie PNP
Obiekt wykrywany Tak Obiekt wykrywany Tak
~ Nie Nie
Z6tty wskaznik Swieci Zotty wskaznik Swieci
Nie swieci Nie $wieci
Wyjscie sterujgce WL, - ) )
WYL, Wyjécie sterujace WV&_ -
Ukfady stykéw w réznych typach ztaczy
1. Ztacze M8 (widok od strony stykéw) 2. Ztgcze M12 (widok od strony stykéw)
Wyijécie NO NC
2 wolne O O 1(+) 2 wyjécie O O 1(+)
+ -

3 () 4 wyjscie 3(-) 4 wolne
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Wymiary (mm)

Typy przewodéw
E2EL-C1[IR5 2M, E2EL-C2[ -DS 2M E2EL-C2M[] 2M

3
23.6

26.5
26.5

30 2 30

E2EL-C1R5[-L 2M, E2EL-C2[ -DSL 2M E2EL-C2M[I-L 2M

e _"_'/_

6.5
26.5
|
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
T

E2EL-X1R5[] 2M, E2EL-X2[ ]-DS 2M E2EL-X2M []2M
No)
m
—_— St

33,6

MBx1
|
T
\
|
|
MBX1
|
\
|
|

30 2 30

E2EL-X1R5[]-L 2M, E2EL-X2 [ -DSL 2M E2EL-X2M[I-L 2M

23.6
33,6

M&x1
|
|
|
|
MBx
|
|
|
|
|

45 2 45
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Typy ztaczy
E2EL-C1R5[-M3 E2EL-C2M[I-M3
ig! = N —
. Lo LINL <« - o L ©
g i = g i =
L5 2 )
E2EL-C1R5[]-M3L E2EL-C2M[IJ-M3L
n _
X © n
Ao L ! O
s i = 0 2 -5
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2 54
E2EL-X1R5[]1-M3 E2EL-X2M[]-M3
36 36
> ] TR o * I RO o
2 I I = 2 N A
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kI | A [ I S o = i N1 B
5. 2 54
E2EL-X1R5[]1-M1 E2EL-X2M[]-M1
25 25
— | . = il ~ —— = < ] o
X N é -5 —
% ] Hi S] > > L L o | >
m 2 VA
E2EL-X1R5[-M1L E2EL-X2MCJ-M1L
41 41
77777 | SRR < - ] =17 o
; N X - = 4 - -& —
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% 77777 L . ] > > o L
60 2 60
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Montaz

Przestroga

Parametr Przyktady

Zasilanie

Dla modelu E2EL nie nalezy przekracza¢ napiecia znamionowego, Brazowy

gdyz moze to doprowadzi¢ do rozerwania lub spalenia czujnika. obciazenie

Do zadnego modelu E2EL nie wolno stosowac napigcia 24 V AC, Czujnik Nieprawidtowo

gdyz moze to doprowadzi¢ do rozerwania lub spalenia czujnika. Czarny
Niebieski

Zwarcie obwodu obcigzenia

Nie nalezy zwiera¢ obwodu obcigzenia, gdyz moze to doprowadzi¢ Brazowy

do rozerwania lub spalenia czujnika E2EL. Ty

Uktad przeciwzwarciowy czujnika E2EL zadziata, jesli o b

doprowadzone napiecie zasilajace bedzie miato nieprawidtowg Czujnik ‘.-'+ Nieprawidtowo

biegunowos$¢ i bedzie miesci¢ sie w zakresie napigcia Czarny -

Znamionowego. Niebieski

Podtaczanie przewodow

Czujnik E2EL nalezy prawidtowo podigczy¢ i obcigzy¢;

nieprawidtowa instalacja moze doprowadzi¢ do rozerwania lub o

spalenia czujnika. Brazowy

Cazujnik Coay Nieprawidtowo

Niebieski

Prawidtowe wykorzystanie
Montaz

Czas ustalenia zasilania

Czujnik zblizeniowy jest gotowy do pracy po uptywie 100 ms od
momentu wtgczenia zasilania. Jesli zasilanie zostato podtgczone
do czujnika zblizeniowego i obcigzenia, nalezy pamietac¢ o
wigczeniu zasilania czujnika zblizeniowego przed wtaczeniem
zasilania obcigzenia.

Zasilanie wytaczone

Czujnik zblizeniowy moze wysta¢ sygnat impulsowy podczas
wytgczania. Dlatego tez przed wytgczeniem czujnika
zblizeniowego nalezy wylaczy¢ obcigzenie.

Transformator zasilajacy

W przypadku uzycia zasilacza DC nalezy upewnic¢ sie, czy
zasilacz ma izolowany transformator. Nie nalezy uzywaé¢
zasilaczy DC z autotransformatorem.

Obiekt wykrywany

Powtoka metalowa:
Zasieg dziatania czujnika zblizeniowego zalezy od tego, czy
wykrywane obiekty majg powloke metalowa.

Podtaczanie przewodow

Przewody wysokiego napiecia

Utozenie kabla w kanale metalowym

Jesli obok kabla czujnika zblizeniowego znajduje sie przewdd
wysokoprgdowy lub wysokonapieciowy, kabel czujnika nalezy
utozy¢ w niezaleznym kanale metalowym w celu unikniecia
uszkodzenia czujnika lub jego wadliwego dziatania.

Sita pociggowa kabla

Kabli nie nalezy ciagna¢ z sita przekraczajaca nastepujace
wartosci: sita pociggowa (N) = 20 x $rednica kabla (mm)
Montaz

Czujnik zblizeniowy nie moze by¢ poddawany nadmiernym
uderzeniom miotkiem podczas montazu, w przeciwnym razie

moze nastapi¢ uszkodzenie czujnika lub utrata jego
wodoodpornosci.

Srodowisko

Odpornos¢ na dziatanie wody

Czujnika zblizeniowego nie nalezy uzywaé¢ w wodzie, na
zewnatrz budynkow ani na deszczu.

Srodowisko pracy

Czujnika zblizeniowego nalezy uzywa¢ w roboczym zakresie
temperatur otoczenia i nie nalezy uzywac¢ go na zewnatrz
budynkéw. W przeciwnym razie jego niezawodnos$c¢ i okres
eksploatacji mogg ulec zmniejszeniu. Mimo ze czujnik
zblizeniowy jest wodoodporny, zaleca sie stosowanie oston w
celu zabezpieczenia go przed woda lub rozpuszczalnymi w
wodzie olejami maszynowymi. W przeciwnym razie jego
niezawodnos¢ i okres eksploatacji mogg ulec zmniejszeniu.
Czujnika zblizeniowego nie nalezy uzywa¢ w srodowisku oparéw
chemicznych (np. oparéw silnych zasad lub kwasoéw, takich jak
kwas azotowy, chromowy lub stezony kwas siarkowy).

E2EL
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Parametr Przykfady Parametr
AND (potaczenie Prawidtowo Czuijniki potaczone razem musza spetnia¢ nastepujace warunki:
szeregowe) i iL + (N-1) x i = gdrny limit wyjscia sterujacego kazdego
v L Z czujnikow
VS - N x VR = napigcie robocze obciazenia
g TVs N = liczba czujnikéw
+wy VR = napigcie szczatkowe kazdego z czujnikow
N VS = Napiecie zasilajace
i= pobdr pradu przez czujnik
iL= prad obciazenia
Jesli jako przyktadowe obcigzenie zostanie uzyty przekaznik
MY dziatajacy przy napieciu 24 V DC, do obcigzenia moga,
zostaé podtaczone maksymalnie dwa czujniki zblizeniowe.
OR (potaczenie . Dozwolona liczba czujnikdw potgczonych réwnolegle
réwnolegte) _ Prawidiowo zalezy od modelu czujnika zblizeniowego.
o= g
+p

Wplyw sgsiadujgcego metalu

Czujniki z czotem zakrytym Czujniki z czotem odkrytym:

Czujniki z czotem zakrytym mozna montowac bezposrednio, Podczas montazu czujnikéw z czotem odkrytym trzeba zachowac
w postaci osadzonej, na ptytach metalowych bez zmiany dziatania minimalne odlegtosci pokazane na rysunku 3.
czujnika. Odlegto$¢ miedzy powierzchnig aktywna a znajdujaca
sie naprzeciw powierzchnig metalowa musi by¢ réwna co najmniej >3sn |, 228
trzykrotnemu zasiegowi dziatania (3sn). (Rys. 1).
W przypadku czujnikéw typu SUS z czotem zakrytym sg
wymagane — w celu unikniecia zmian dziatania — nastepujgce

minimalne odlegtosci (zob. rys 2 i ponizsza tabela): —

Typy SUS z czotem zakrytym | Strefa wolna 4 d 23d

E2EL-2[]-DS 0,5 mm

= >3s, = /A

Rys. 3: Czujnik z czotem odkrytym

%

=1

]

7

Rys. 1: Czujnik z czotem zakrytym (z wyjatkiem typu SUS)

Strefa wolna
— | =28s: =

%

-

%

Z

Rys. 2: Czujnik typu SUS z czotem zakrytym

Cat. No. DO6E-PL-01 Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢ zmieniane bez
uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel: +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0) 22 645 78 63
www.omron.com.pl
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