Sterowniki i serwonapedy

Dynamiczne, wszechstronne rozwigzania
w dziedzinie sterowania ruchem

4. %

Advanced Industrial Automation




Ciagta kontrola ruchu
Elektroniczne profile CAM
Zaawansowana kontrola ruchu
Synchronizacja wielu osi

Pozycjonowanie PTP
(punkt do punktu)

Urzadzenia podajace
Indeksery

- Zaawansowana automatyka przemystowa

2

Scig predkoscia i
-

R

Sterowanie ruchem oparte

MCW151

na serwonapedach

Mechatrolink Il

30 osi G
Sterowanie ruchem oparte
na sterownikach PLC .

Sterowanie _ MC402

analogowe 4 osi
Pozycjonowanie oparte CJ1W-NC
na sterownikach PLC

Dedykowane .dlalt wind -
owe  Dynamiczne 1 Sterownik
anie ~ sterowanie serwonapedow

Falowniki Ruch

STEROWNIKI | SERWONAPEDY: SKALOWALNE, ELASTYCZNE,
PROSTE — A PRZEDE WSZYSTKIM NIEZAWODNE

Serwosterowniki: zapewniaja elastyczno$c¢ i skalowalnosS¢ urzadzen
Serwosterowniki dostepne w ofercie firmy Omron upraszczaja
programowanie, nie obnizajgc wydajnosci systemu. Funkcje takie
jak interpolacja osi, tryby master-slave, elektroniczna krzywka

i — nowos¢ — cyfrowa synchronizacja dla potaczenia wieloosiowego

sg dostepne standardowo.

Dzieki temu realizacja wymagajacych aplikacji, takich jak szybkie
pakowanie, doktadny montaz podzespotéw elektronicznych,
precyzyjna obrébka drewna, wtrysk tworzyw sztucznych itd. nie
sprawia najmniejszych trudnosci. W ofercie firmy Omron dostepne
sg zaréwno kontrolery ruchu oparte na serwosterownikach jak

i na sterownikach PLC. To umozliwia dobér optymalny pod

wzgledem elastycznosci i skalowalnosci urzadzef.

Serwonapedy: wyjatkowa niezawodno$¢

Serwonapedy Omron Yaskawa cechuja sie niespotykanie duza
dynamika dziatania przy najmniejszych rozmiarach. Jesli doda sie
do tego ich wyjatkowa niezawodno$¢, to stanie sie jasne,
dlaczego sa to najczesciej stosowane serwonapedy na Swiecie.
Seria SmartStep jest przeznaczona do aplikacji obejmujacych
silniki krokowe, natomiast seria Sigma-Il to serwonapedy
dynamiczne stworzone do doktadnego pozycjonowania

w instalacjach o duzym obcigzeniu. Seria Sigma-Il obejmuje silniki
obrotowe o0 mocy od 30 W do 55 kW i silniki liniowe o momencie
osiaggajacym 10 000 N. Standardowo dostepne sa sterowniki serwo
z wejSciami analogowymi i impulsowymi, a dodatkowe karty
komunikacyjne zapewniajg obstuge protokotéw sieci

przemystowych, takich jak Mechatrolink.
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Falowniki: podnoszenie poprzeczki standardéw
Skonstruowane zgodnie z najlepszymi na Swiecie, nowatorskimi
zasadami firmy Yaskawa, najnowsze falowniki stanowig petna,
doskonata oferte: od miniaturowego modelu J7, poprzez maty,
odporny na wstrzasy model V7, az po naped F7 zapewniajacy

petng kontrole wektora pola magnetycznego.

Falowniki majg moc maksymalng od utamka kilowata do

300 kW. Najnowsze wersje dostepne sg rowniez w wariantach
specjalizowanych, takich jak E7 dla aplikacji HVACi L7 dla wind

i podnosnikéw. Nie trzeba dodawaé, ze dostepnych jest wiele
opcjonalnych kart komunikacyjnych umozliwiajacych komunikacje
za pomoca popularnych protokotéw sieci przemystowych, takich

jak DeviceNet, Profibus i CAN.

Serwosterowniki i serwonapedy —
podziat produktow
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W PELNI CYFROWA KONTROLA RUCHU W WIELU OSIACH

CS1-MCH - Pozycjonowanie do 30 osi poprzez sie¢ kontroli
ruchu Mechatrolink

Sterownik CS1-MCH spetnia najwyzsze wymogi
zaawansowanej kontroli ruchu. Zapewnia on nie tylko
doktadnosé, prostote obstugi i wszystkie funkcje,
jakie musi mie¢ modut sterujacy wieloma osiami,
lecz rowniez przejrzystos¢ cyfrowych potaczef

az do poziomu silnika.

Sterownik MCH umozliwia petng synchronizacje
do 30 osi przez wyprébowang siec kontroli ruchu
Mechatrolink, zarazem upraszczajac okablowanie
instalacji, zapewniajgc wyzszg odpornosé

na zaktécenia w sieci zasilajacej i znacznie

zmniejszajac ryzyko btedéw okablowania. Czas cyklu
w sieci Mechatrolink-Il to zaledwie 500 ms w typowej
konfiguracji wieloosiowej. Sterownik obstuguje réwniez
funkcje wysoce zaawansowane, takie jak uktady
master-follower, elektroniczna krzywka, interpolacja
liniowa i kotowa oraz kontrola pozycji osi. Wszystkie
te funkcje mozna zaprogramowac przy uzyciu jezyka
kontroli ruchu BASIC.

Sterownik MCH idealnie nadaje sie do aplikacji
szybkiego pakowania, montazu podzespotéw
elektronicznych, profilowania w ruchu ciggtym i wielu

innych zastosowan.



¢ Kontroler ruchu oparty na sterowniku PLC
e Catkowicie cyfrowe sterowanie napedami przez tacze MechatroLink Il
e Kontrola az 30 + 2 osi

¢ Uproszczenie okablowania zapewnia zmniejszenie kosztow i skrocenie
czasu projektowania instalacji

* Rzeczywiste programowanie wielozadaniowe i réwnolegte

* Proste programowanie i modyfikacja programéw w jezyku BASIC
¢ Dostep do catego systemu z jednego punktu

¢ Interpolacja liniowa i kotowa

e Elektroniczna synchronizacja osi

¢ Elektroniczne profile CAM

¢ Niezalezna obstuga kazdej osi

* Wydzielone wejscia/wyjscia w sterowniku

¢ Dostepne sg wszystkie funkcje serwonapedéw Sigma Il

> Mechatrolink to cyfrowa sie¢ kontroli
serwonapedow, dzieki ktorej zmniejszy¢ mozna
ztozono$¢ okablowania, a to oszczedza cenny
czas podczas montazu i rozruchu instalacji.




ZAAWANSOWANA KONTROLA RUCHU... TRAFNY WYBOR

R88A-MCW151 - Kontroler ruchu oparty
na sterowniku serwonapedu

C200HW-MC402 - Kontroler ruchu oparty

na sterowniku PLC

Zaréwno oparty na sterowniku PLC
kontroler ruchu MC402 jak i oparty na
sterowniku serwonapedu kontroler ruchu MCW151
to urzadzenia wielozadaniowe, programowane przy
uzyciu tego samego przyjaznego narzedzia Motion
Perfect dla systemu Windows, obstugujacego réwniez
bardzo przydatnga funkcje debugowania.

Jezyk programowania podobny do jezyka BASIC
zawiera petny zestaw instrukgji, umozliwiajacy proste
programowanie aplikacji takich jak nozyce latajace,
noze obrotowe czy wszelkie inne aplikacje wymagajace
synchronizacji i elektronicznych profili CAM.

Sterownik MCW151 to opcjonalny modut
zaawansowanej kontroli ruchu dla napedéw Sigma II.
Jest on podtaczany wprost do serwonapedu i uzyskuje
petny dostep do wszystkich parametréw i funkcji

sterownika. Sterownik zapewnia tacznos¢ sieciowa,

a dodatkowe wejscie/wyjscie enkodera
umozliwia synchronizacje systemu serwonapedowego
Sigma Il z dowolnym procesem. Zintegrowany protokét
HostLink umozliwia proste potaczenie z urzadzeniami

zewnetrznymi takimi jak sterowniki PLC i terminale NT.
Dostepna jest takze dodatkowa wersja wyposazona

w interfejs DeviceNet.

Sterownik MC402 to zaawansowany kontroler ruchu
oparty na sterowniku PLC. Steruje on 4 osiami, a pod
kontrola jednego sterownika PLC moze pracowac az

16 modutéw sterujacych. Modut steruje potozeniem,
predkoScig i momentem obrotowym serwonapedu

za pomoca wyjscia analogowego, a integracja ze
sterownikiem PLC umozliwia udostepnienie sterownika

w catym systemie.



e Zaawansowany kontroler ruchu dla
serwonapedéw Sigma Il oparty na sterowniku
serwonapedu

® Bezposrednie potaczenie z serwonapedami
Sigma Il umozliwia dostep do wszystkich
parametréw sterownika

¢ Steruje 1 osig rzeczywista, 1 osig wirtualng
i konfigurowana trzecig osia

¢ Ma dodatkowe wejscie/wyjscie enkodera
do serwonapedu

¢ Ma 2 dodatkowe sprzetowe wejscia kontroli
pozycji osi

Cechy sterownika R88A-MCW151

e £3cznos¢ sieciowa przy uzyciu protokotow
HostLink lub DeviceNet

® BASIC - jezyk wielozadaniowej kontroli ruchu

¢ Programowany przy uzyciu narzedzia Motion Perfect
dla systemu Windows z funkcjami debugowania,
monitorowania i oscyloskopu

e Sterowanie predkoscia i momentem obrotowym

Cechy wspélne

¢ Wydzielone wejscia/wyjscia w sterowniku
e Interpolacja liniowa i kotowa
¢ Elektroniczna synchronizacja osi

e Elektroniczne profile CAM

e Zaawansowany kontroler ruchu oparty na sterowniku PLC

e Sterowanie 4 osiami rzeczywistymi i 4 osiami wirtualnymi

* 4 sprzetowe wejscia kontroli pozycji osi

Cechy modutu
CS1W-MC402

> Jedna instrukcja MOVE-LINK sterownika
MCW151 zapewnia idealng synchronizacje
miedzy nawijarkg folii a przeno$nikiem
taSmowym.

e Sterowanie serwonapedami za pomoca wyjscia analogowego

Falownik
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4 Urzadzenie nawijajace

Urzadzenie nawijajgce wymaga
zsynchronizowanej pracy wielu
serwonapedow pracujacych

w réznych osiach. Modut MC402
oparty na sterowniku PLC to idealne
rozwigzanie. Zapewnia on
scentralizowang kontrole ruchu,
zarazem integrujgc bez trudu wiele
réznych elementow systemu.
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Oprogramowanie Motion
Perfect

Przyjazne, wszechstronne
oprogramowanie stuzace
do programowania i
debugowania. Programowanie
odbywa sig przy uzyciu
jezyka programowania typu
BASIC. Oprogramowanie
Motion Perfect zawiera
wiele funkcji testowania

i monitorowania, w tym
réwniez 4-kanatowy
oscyloskop programowy
wyswietlajgcy wybrane
sygnaty.




KONTROLA POZYCJONOWANIA W TRYBIE PTP | SKALI NANO
"q“

CJW-NC - Kontroler pozycjonowania dla 4 osi oparty
na sterowniku PLC

Rodzina CJ1W-NC w potgczeniu ze sterownikami PLC serii CJ1
zapewnia najlepszy wspdtczynnik rozmiar/wydajnos¢ na rynku
aplikacji PTP. Dostepne sa 3 modele zapewniajgce pozycjonowanie
w 1, 2 lub 4 osiach, obstugujace do 100 pozycji i szybko$¢ impulséw
réwna 500 tys. impulséw na sekunde.

Polecenia sterowania ruchem mozna ustawic¢ bezposrednio

w programie drabinkowym sterownika PLC, dzieki czemu modut jest
niezwykle prosty w obstudze. Moduty NC sg idealne do wszelkich
aplikacji PTP takich jak linie do uktadania i montazu, frezarki, linie

montazowe p6tprzewodnikéw, stanowiska etykietowania itd.



< Linie montazowe

Liste interpolowanych lub
pojedynczych ruchéw mozna
wykona¢ wprost z pamigci
modutu, w module
pozycjonujgcym mozna
zapisa¢ az 100 punktow

na jedng o$. W sterowniku
PLC mozna z tatwoscig
zaprogramowac prace
bezposrednig i prace z
wymuszonymi przerwaniami.

¢ Kontroler pozycjonowania oparty na
sterowniku PLC

e Sterujace wyjscie impulsowe
(od 1 pps do 500 kpps)

¢ Dostepne moduty dla 1, 2 lub 4 osi

¢ Wydzielone wejscia/wyjscia w module
* Pozycjonowanie mozna wykona¢ przy uzyciu
bezposrednich polecei drabinkowych

® Pozycjonowanie 100 punktow realizowane
z pamieci

e Kontrola pozycji i predkosci
¢ Interpolacja linearna
* Funkcja obstugi przerwar »  Podajniki

* Dostepne s3 funkcje wyszukiwania punktu Aplikacje podajnikowe mozna
poczatkowego, krzywych typu S, kompensacji luzu, z tatwoscig, rozwigzac,

. . hnie uz funkei korzystajac z funkcji
uczenia oraz inne powszechnie uzywane funkcje podawania, 0§ moze byt

» Oprogramowanie CX Position Support do prostego przesuwana o okreslong

. wielko$¢ po wystgpieniu
wprowadzania danych sygnatu przerwania.

Przyspieszanie/zwalnianie
wedtug krzywej S poprawia
precyzj¢ podawania, zarazem
zmniejszajac poslizg.

> kaczac moduty sterowania pozycjonowaniem z szybkimi,
precyzyjnymi serwomotorami i serwosterownikami firmy
Omron, mozna zbudowa¢ wysoce precyzyjny system
pozycjonowania odpowiadajacy szerokiemu spektrum
zastosowan.

v Oprogramowanie:

Oprogramowanie CX- Position umozliwia proste
wprowadzanie, edycje, przesytanie zapisywanie i drukowanie
danych, jak rowniez monitorowanie stanu urzadzen.
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SERWONAPEDY O UNIKATOWEJ KONSTRUKCJI

Serwonapedy serii Sigma-Il zaprojektowano ABSOLUTNIE

unikatowo pod wzgledem jako3ci, niezawodno$ci i wydajnosci.

Silniki majg obudowe o stopniu ochrony IP67, dzieki czemu mozna

je stosowac w nawet najtrudniejszych warunkach otoczenia.
Sterowniki serwo o ultrakompaktowych rozmiarach majg standardowo
wyjscia impulsowe i analogowe, a ponadto funkcje autotuningu

skracajaca do minimum czas programowania.

Podtgczane opcjonalne karty rozszerzef zapewniajg dodatkowe
funkcje, takie jak indeksowanie w trybie PTP oraz synchronizacje

w konfiguracji master/slave, a takze komunikacje w sieciach
przemystowych takich jak Mechatrolink i Sercos. Zakres mocy
serwonapeddw z serii Sigma to od 30 W do 55 kW przy predkosciach
osiagajacych 6000 obrotéw na minute.



* Moc wyjSciowa od 30 W do 55 kW

® Predkosci znamionowe silnikéw od

® Rozdzielczos¢ enkodera do 17 bitéw

©

S 1000 obr/min do 6000 obr/min

: * Stopiefi ochrony napedu IP 67 »  Oprogramowanie do dobierania
S ® Szczytowy moment obrotowy do 300% sﬂmkc.)w. _ R i e ]
4 wartoéci znamionowej Przy uzyciu oprogramowania

© do dobierania silnikow mozna

5 ¢ Analogowe sterowanie predkoscia zaprojektowa¢ urzadzenie,

& dobranie serwonapedu Sigma Il

") ¢ Impulsowe sterowanie pozycjonowaniem 0 wymaganej mocy.

>
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e Enkoder przyrostowy i absolutny

¢ Autotuning podczas pracy, 10 pozioméw
> Oprogramowanie narzedziowe

sztywnoSci SigmaWin
* Doktadnos$¢ sterowania momentem Oprogramowanie SigmaWin zapewnia
obrotowym réwna 2% prostg konfiguracje i ustawianie
. . L parametréw serwonapeddw, a ponadto
* Sprzetowe wejscie kontroli pozycji osi zapewnia zaawansowane funkcje

monitorujace, takie jak oscyloskop,
umozliwiajace szybki rozruch
* Dodatkowe moduty umozliwiajace komunikacje eksploatacyjny urzadzer.

z catym systemem

¢ Automatyczne wykrywanie serwomotoru

¢ Prostota podtaczania przy uzyciu wstepnie
zamontowanych kabli

¢ Konfiguracja i rozruch przy uzyciu
oprogramowania narzedziowego SigmaWin

 Proste projektowanie przy uzyciu narzedzia
do dobierania silnikow

> Drukowanie na kaflach przy uzyciu maszyny rotacyjnej

Maszyna drukuje desen na ptytkach ceramicznych przy uzyciu technik
drukarskich. Wymaga to ogromnej precyzji, poniewaz ptytka musi cztery
razy zosta¢ poddana temu samemu procesowi druku czterech
podstawowych koloréw plus czerni. Problem zostat rozwigzany przy uzyciu
serwonapedu Sigma Il, dzigki jego dynamice pracy i funkcjom sterowania
spetniajgcym wszystkie wymagania aplikacji.

> Otwartosé i elastycznosé

Serwonapedy Sigma I, dzigki interfejsowi szybkiej pamieci RAM typu
Dual-Port, sg zgodne z kazdym innym systemem.

Dostepne sg nastepujace moduty opcjonalne:

- R88A-MCW151(DRT)-E, modut zaawansowanej kontroli ruchu oparty
na sterowniku serwonapegdu. Dostepna jest 3czno$¢ w sieci DeviceNet.
- JUSP-NS300, opcjonalny modut sieci DeviceNet z funkcjg pozycjonowania.
- JUSP-NS500, opcjonalny modut sieci Profibus z funkcjg pozycjonowania.
- JUSP-NS600, modut indeksera. Niezawodne pozycjonowanie typu PTP
(punkt do punktu).
- JUSP-NS115, modut interfejsu sieci MechatroLink 1.
Bezprzewodowe rozwigzanie do sterowania wieloma osiami.




SmartStep

Seria SmartStep jest zaprojektowana i skonstruowana
w taki sposéb, aby umozliwi¢ uzytkownikom przejscie
z silnikéw krokowych na serwonapedy w czasie
dostownie liczonym w minutach. Serwonapedy sa
wyposazone w sterujgce wejscie impulsowe, mozna

je btyskawicznie skonfigurowac za pomoca
przetacznikéw DIP i obstuguja funkcje autotuningu
podczas pracy. Jak z tego wynika, seria SmartStep taczy
w sobie catg prostote i ekonomicznos¢ silnikow
krokowych ze wszystkimi zaletami serwonapeddw.

Z perspektywy uzytkownika szczegélnie wazne sa takie
zalety serii SmartStep jak staty moment obrotowy przy

predkoSci znamionowej, szczytowy moment obrotowy

MOZLIWOSCI SERWONAPEDOW, PROSTOTA
SILNIKOW KROKOWYCH

Inteligentna alternatywa dla
silnikow krokowych

réwny 300% momentu znamionowego, predkos$¢
maksymalna réwna 4500 obrotdw na minute i zakres
kontroli predkosci rowny 1000:1. Dostepne sg
serwonapedy SmartStep o mocy od 30 W do 750 W.
W aplikacjach takich jak stanowiska etykietowania,
uktadania i montazu, indeksowania i przenoszenia
seria SmartStep, w potaczeniu ze sterownikami z serii
CJ1W-NC, stanowi najtafisze mozliwe rozwigzanie.
Wstepnie przygotowane okablowanie i gotowe

do uzycia bloki funkcyjne w oprogramowaniu skracaja
do minimum czas montazu i rozruchu

eksploatacyjnego instalacji.




* Moc wyjSciowa od 30 Wdo 750 W v  Prostota konfiguracji

Przetaczniki DIP umieszczone

¢ Predkos¢ znamionowa silnikéw 3000 obr/min, szczytowa 4500 obr/min . e
na panelu przednim umozliwiajg

¢ Szczytowy moment obrotowy do 300% wartoSci znamionowej zaprogramowanie wszystkich
. L. L . podstawowych parametréw, wtacznie
e Sterowanie predkoscia i potozeniem za pomocg wejscia impulsowego 2 funkcja, autotuningu. Mozliwe jest

uzycie zaawansowanych funkcji,
takich jak oscyloskop, zawartych w
e Autotuning podczas pracy, 10 pozioméw sztywnosci oprogramowaniu SigmaWin (Wmon).

* Rozdzielczos¢ pozycjonowania 8000 krokéw na jeden obrét

e Ustawianie hamulca dynamicznego
® Mozliwos¢ prostego rozruchu przy uzyciu przetacznikéw DIP
¢ Wyswietlanie kodéw diagnostycznych

* Prostota podtaczania przy uzyciu wstepnie zamontowanych kabli

Cechy serwonapedow SmartStep

 Funkcja oscyloskopu dostepna przy uzyciu oprogramowania SigmaWin

* Proste projektowanie przy uzyciu narzedzia do dobierania silnikow

v Inteligentna alternatywa dla silnikéw krokowych

Poréwnanie momentow obrotowych dla silnikow
0 mocy 100 W.

moment obrotowy (Nm)
10

SmartStep: natychmiastowy szczytowy

08 moment obrotowy

06

04 SmartStep: znamionowy moment obrotowy

02 silnik krokowy:

charakterystyka momentu obrotowego

0.0
1000 2000 3000 4000 predkosc¢
(obr/min)

A System SmartStep w maszynach etykietujacych

Maszyna etykietujgca nakleja samoprzylepne naklejki na obiekty
takie jak pudetka lub butelki, ktére przechodzg przez maszyne
na przeno$niku taSmowym. System SmartStep zostat zyty

do realizacji szybkiego, precyzyjnego i powtarzalnego ruchu osi
maszyny etykietujgcej tak, aby wszystkie naklejki byty naklejane
w doktadnie tym samym miejscu.

4 Serwosilniki 0 mocy wyjsciowej od 0,03 do 0,75 kW.
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Jesli aplikacja wymaga najwyzszej doktadnosci

pozycjonowania w potaczeniu z najkrétszym czasem
cyklu, najmniejszym rozmiarem i mozliwoscia
komunikacji w sieci PROFIBUS, nie szukaj niczego
innego niz XtraDrive. Dzieki rewolucyjnym algorytmom
wbudowanym w serwosterownik, XtraDrive oferuje
najszybsze sterowanie, zapewniajac bliskie zeru czasy
reakcji, korzystne w aplikacjach takich jak sterowanie

typu PTP (punkt do punktu).

Ponadto serwosterownik XtraDrive posiada prosta

funkcje automatycznego tuningu, dzieki czemu nie jest

WYJATKOWA ELASTYCZNOSC | PROSTOTA KOMUNIKACJI

wymagana zadna specjalistyczna wiedza z zakresu
dostrajania parametréw. Sterownik modutu XtraDrive
standardowo realizuje kontrole ruchu w trybie punkt
do punktu, elektronicznej krzywki i w trybie master-
slave. Do modutu XtraDrive mozna podtgczyé¢ kazdy
serwonaped, réwniez modele liniowe, a nastepne
wersje umozliwiaja nawigzanie potaczenia

w standardzie Profibus DP, ktéry mozna prosto
skonfigurowac w Srodowisku Siemens Step 7.
Dostepny zakres mocy zawiera sie w przedziale

od 30 W do 5 kW.



o

Cechy serwosterownikow XtraDrive

¢ Opatentowana technika nieliniowej $cistej kontroli pozycji

¢ Bardzo maty odchyt odwzorowania przy zerowym
przeregulowaniu i zerowym czasie ustawiania pozycji

¢ Opatentowana technika modulacji szerokosci impulsu
zapewnia najwiekszy zakres wartoSci momentu obrotowego

e Zintegrowany inteligentny modut pozycjonujacy pracujacy
w r6znych programowanych profilach ruchu

¢ Dostepna wersja z wbudowanym modutem
komunikacyjnym PROFIBUS

e Idealny do sterowania silnikami liniowymi Omron-Yaskawa

¢ 1,5-osiowy (tryb master-slave z automatyczng
korekcjg offsetu)

¢ Algorytm kompensowania oscylacji (OCA)

NCT

Nieliniowa kontrola pozycji, adaptacyjny algorytm sterowania
otwartego i cyfrowe przetwarzanie impulséw enkodera zapewniajg,
maty odchyt odwzorowania i zerowy czas ustalania pozyciji.

- Zwigkszona wydajno$¢

+ Zmniejszony wptyw zaktdcen zewnegtrznych

Serwosterownik XtraDrive

A

2400 obr/min .
Szybkos¢ polecenia

» Czas

MALY odchyt odwzorowania | ZEROWY czas ustalania

A Maty odchyt odwzorowania, zerowy czas ustalania pozycji.

Inny serwosterownik

A
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A Oprogramowanie Xtraware

Xtraware jest to zaawansowane oprogramowanie
do konfigurowania, optymalnego tuningu
i programowania serwosterownikow XtraDrive.

sluls

A Seria XtraDrive-DP ma wszystkie zalety rodziny XtraDrive,
a dodatkowo obstuguje komunikacje w sieci PROFIBUS.

Duzy odchyt odwzorowania

-

Szybkos¢ polecenia

&

» Czas

- »

Dtugi czas ustalania

A Duzy odchyt odwzorowania, dtugi czas ustalania pozycji.




GDY LICZY SIE SZYBKOSC, WKRACZAJA SILNIKI LINIOWE

Z powodu stale rosngcych wymagan dotyczacych
wiekszej szybkosci dziatania, wiekszej doktadnosci
oraz pracy cichszej i bardziej przyjaznej dla
srodowiska, wiele sektordw przemystu, takich jak
przemyst p6tprzewodnikéw, urzadzef elektronicznych,
medycznych i opakowan sktania sie w kierunku
stosowania technologii silnikow liniowych. Silniki te
oferujg niezréwnane parametry w zakresie momentu

i predkoSci. Wraz z postepem technologicznym rodzina
silnikéw liniowych Omron-Yaskawa, stynaca z prostoty
i niezawodnosci, zdobywa coraz szerszg akceptacje

w sektorach drukarskim, tekstylnym, obrabiarkowym

oraz tworzyw sztucznych.

Jako rozwigzanie standardowe oferujemy serie FW

z rdzeniem ferromagnetycznym o predko$ciach od

5,0 m/s i sile od 86 N do 2400 N. Na zyczenie mozemy
dostarczy¢ urzadzenia bezrdzeniowe typu GW lub
rdzeniowe typu TW z technologia ttumienia
oddziatywain magnetycznych (MAC). Unikalng
konstrukcje silnikdw typu TW cechuje niezwykle maty
rozmiar, wysoki moment i minimalny wspétczynnik

obciazenia tozysk.



&

¢ Osiggane predkosci do 5 metréw na sekunde przy

5 rozdzielczosci 0,078 pm

-E ¢ Dostepne modele z rdzeniem ferromagnetycznym
g i bezrdzeniowe

o ¢ Bezposrednie sterowanie silnikiem przy uzyciu
2 serwosterownikéw XtraDrive i Sigma-II

o . . P

; ¢ Zwiekszona wydajnos¢ systemu

1S ¢ Prostota obstugi i wysoka niezawodno$¢

o=

= ¢ Konstrukcja zapewniajaca duzg site przy

‘E matych rozmiarach

™

= ¢ Wyjatkowa liniowos¢ sity nawet w poblizu

E wartosci szczytowych

_:' ¢ Wyjatkowa energooszczednos¢ dzieki

) . . . 2
3 zoptymalizowanej konstrukcji zespotu obwodéw

magnetycznych i uzwojeniu o wysokiej gestosci

v Cewki silnikdw liniowych FW sg zbudowane z laminowanego
rdzenia ferromagnetycznego i uzwojonych korpuséw cewek
wktadanych do gniazd znajdujgcych sie w laminowanych
rdzeniach ferromagnetycznych. Caty modut cewki
po procesie precyzyjnego montazu jest trwale zatapiany
w zywicy diatermicznej, co zapewnia odpowiednia,
sztywno$¢ konstrukcyjng.

Sciezka magnetyczna silnikdw z serii FW jest wykonana
z rzgdu magnesow z metali ziem rzadkich doktadnie
rozmieszczonych na jednej stronie niklowanej stalowej
ptyty nosnej.

Pokrywy magnetyczne ze stali nierdzewnej zabezpieczaja,

magnesy na $ciezce magnetycznej silnika FW przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Konstrukcja

Uzwojenia ———— } Element

Laminowany rdzen
ferromagnetyczny

N/SIN|/SIN|S[N[S | eemen
Magnesy g nieruchomy

Model TW z rdzeniem ferromagnetycznym

Sciezka
magnetyczna
" lement nieruchomy)
Zywica prasowana
Blok cewki
(element ruchomy)

Laminowany rdzen
ferromagnetyczny

Magnesy

A Silniki liniowe serii TW z rdzeniem ferromagnetycznym i ttumieniem
przyciggania magnetycznego.

Model bezrdzeniowy GW

Sciezka magnetyczna
-4—— (element nieruchomy)

Blok cewki
element ruchomy)

Magnesy

A Konstrukcja bezrdzeniowa silnikéw liniowych z serii GW
zapewnia zerowg, site przyciggania i kompletnie zabezpiecza
silniki przed zakleszczeniem.

v Sita przyciggania magnetycznego migdzy ruchomymi
a nieruchomymi elementami moze zosta¢ wykorzystana
do zwigkszenia sztywnosci systemu poprzez wstepne
obcigzenie tozysk silnika liniowego.

Model FW z rdzeniem ferromagnetycznym

Laminowany rdzen
ferromagnetyczny ——p»
Zywica

(element ruchomy)
Magnesy

Sciezka magnetyczna
(element nieruchomy)

prasowana

Blok cewki
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’ Varispeed J7 - Prostota uzytkowania
I il vs mini J7

Najwazniejsze zalety falownikow

J7 to prostota i oszczednosé.

I
(1 sppr L
Naped, dzieki regulacji napieciowo/ ""'r"_,,“"".,,.' Ihﬂ“?—d
czestotliwoSciowej z kompensacja
momentu obrotowego podczas pracy zapewnia

100% moment obrotowy juz przy czestotliwosci 1,5 Hz.
Falownik J7 ma wbudowany potencjometr regulacji predkosci,
4 konfigurowane wejscia, jedno konfigurowane wyjscie

przekaznikowe oraz wielofunkcyjne wyjscie analogowe.

Falownik |7 moze sterowac silnikami o mocy od 0,1 do 4 kW.
Po dodaniu karty interfejsu mozna go konfigurowac za pomoca
komputera PC z oprogramowaniem Sysdrive Configurator, ktére
umozliwia konfigurowanie parametréw w trybie offline, co jest
idealnym rozwigzaniem w przypadku konfigurowania wielu
serwonapedéw. Na zadanie dostepne sa moduty rozszerzen
umozliwiajgce komunikacje z falownikiem J7 przez popularne

sieci przemystowe.



e Zakres obstugiwanych mocy 0,1-4 kW

Sieci komunikacyjne + Modbus

¢ Regulacja U/f

® Zwarta budowa

e Sygnat sterujacy czestotliwoscig 0-10 V/4-20 mA
® 150% przecigzenia przez 60 sekund

¢ 100% moment obrotowy przy czestotliwosci 1,5 Hz

Cechy falownikow J7

¢ Wykrywanie przecigzenia

¢ Ochrona termiczna silnika

¢ Swobodnie konfigurowalna krzywa U/f

¢ Dodawanie sktadowe;j statej

e 8 konfigurowalnych czestotliwosci statych
* 4 programowane wejscia cyfrowe

¢ 1 programowane wyjscie przekaznikowe

¢ 1 programowane wyjscie analogowe

* Opcjonalny port RS232/485 A v 6-Sciezkowa maszyna sktadajagca do pralni
przemystowych: falownik J7 umozliwia zastosowanie
* Oprogramowanie konfiguracyjne Sysdrive roznych predkosci dla poszczegdlnych $ciezek.
Configurator na komputery PC

v Schemat blokowy falownika J7. v Falownik J7 steruje predkoscia i pozycjonowaniem
samochodu w myjni.

1

Zabezpieczenie
przed zwarciem === = i
i -——
doziemnym b —
Cyfrowa konsola

Programowani A
ogramonanic programowania

predkosci statych

- H

. Prad i
Falownik czgstotliwose
silnika

Czgstotliwose
maksymalna

Zabezpieczenie _ ... Sterowanie
-, silnika hamulcem

mechanicznym

Charakterystyki“.
typu krzywa S !

Koto zamachowe —




- 3G3MV - Skonstruowany wedtug potrzeb uzytkownikow
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Seria 3G3MV
Mimo bardzo matych rozmiaréw

falownik 3G3MV zapewnia wszystkie niezbedne
funkcje. Bezczujnikowa kontrola wektora zapewnia
100% moment obrotowy przy czestotliwosci 0,5 Hz,
petna ochrona silnika to funkcja standardowa,

a ponadto dostepne sg interfejsy dla popularnych sieci
przemystowych. Opcjonalny modut sterownika PLC
zmienia falownik 3G3MV w najbardziej kompletny

i wszechstronny naped na rynku.

Falownik 3G3MV obstuguje wejscia analogowe

i impulsowe, co upraszcza sterowanie
pozycjonowaniem. Rodzina 3G3MV to falowniki

o mocy od 0,1 do 7,5 kW z wbudowanym hamulcem

dynamicznym.

BEZCZUJNIKOWA KONTROLA WEKTORA POLA
MAGNETYCZNEGO W MINIATUROWYM FALOWNIKU

IIY
I

dla falownika

Opcja PCD/PLC

Opcjonalny modut PCD oparty na wyprobowanej
technologii sterownikéw PLC firmy Omron ma wszystkie
zalety sterownika PLC firmy Omron dla falownika
3G3MV. Standardowo jest wyposazony w szybki licznik,
zegar czasu rzeczywistego, pamiec o pojemnosci 4 tys.
stéw i 10 We/Wy, a do jego programowania stuzy

oprogramowanie CX-Programmer.

Ultrakompaktowa konfiguracja idealnie nadaje sie

do aplikacji, w ktérych najwazniejszy jest maty rozmiar
systemu i szybkie wdrozenie, takich jak automatyczne
sterowanie drzwiami, podnosniki o matej skali, stoty

obrotowe, modutowe systemy przenoSnikowe itd.

Opcjonalny sterownik PLC - Inteligencja



* Moc 0,1-7,5 kW + ModBus

> . . X Sieci komunikacyjne " DeviceNet
= e« Falownik sterowany bezczujnikowo i wektorowo - PROFIBUS DP
0 - CAN Open
(L)
= ® Zwarta budowa
‘g ¢ Sygnat sterujacy czestotliwoscig 0-10 V/4-20 mA
™
= ® 150% przecigzenia przez 60 sekund
s
o * 100% momentu obrotowego przy
& czestotliwosci 0,5 Hz
>
= ¢ Dostosowane oprogramowanie uktadowe (firmware)
3 e Wykrywanie przeciazenia
® WejScie impulsowe sygnatu referencyjnego predkosci
* Programowany drugi regulator PID z wejSciem
analogowym
¢ 16 programowanych czestotliwosci statych
¢ Dodawanie sktadowej statej
¢ Wbhudowany modut operatora/kopiujacy
e Oprogramowanie konfiguracyjne Sysdrive
Configurator na komputery PC
A Sekwenser pompy
Falownik MV i opcjonalny modut sterownika PLC
‘ ¢ Petny sterownik PLC firmy Omron wbudowany w falownik zapewniajg ciggte sterowanie pierwszej pompy
E i i . . L . . z zamknigtg petlg sprzezenia zwrotnego, plus
ic ghotk: \ © & *Bezposrednie potaczenie z falownikiem MV przez interfejs sterowanie typu wtacz/wytacz pozostatych pomp.
=y 3 -§ g Dual Port Ram
prge BUE E ;  Petne sterowanie parametrami falownika
1 =
#’:: A g ¢ Wejscie enkodera, wejscia przerwaii i wyjscia impulsowe
E: dﬁﬁhiif § w . Dostepny zegar czasu rzeczywistego i kalendarz
T ° ¢ Sterowanie sprzetem falownika (wejScie analogowe,
o L = wejécia/wyjscia cyfrowe)
i hat g °
,'ﬁ:' g > ¢ Funkcje mechatroniczne (licznik, regulator PID, filtr itp.)
» & =
i T .
[ﬁﬂ"jﬁﬂ' | & ® Programowanie jednopunktowe
| \ * Programowanie przy uzyciu standardowego

oprogramowania do sterownikéw PLC firmy Omron

¢ Dostepny port szeregowy RS-422/485

A System powlekania proszkowego

Falownik 3G3MV jest potaczony ze sterownikiem PLC przez
sie¢ przemystowg ModBus. W ten sposdb mozna monitorowaé
i synchronizowa¢ prace réznych systemow transportowych.



OBNIZANIE KOSZTOW ENERGII

Varispeed E7 - Stworzony dla pomp i wentylatorow

Konstrukcja serii E7 zapewnia ogromne obnizenie kosztéw energii.

Algorytm oszczedzania energii, obudowa o klasie ochrony IP54,
petla regulacji PID i prostownik 12-pulsowy to tylko niektére

ze standardowych funkcji falownikéw E7. Algorytm oszczedzania
energii umozliwia 20% obnizenie zuzycia energii w poréwnaniu
do konwencjonalnego sterowania U/f dzieki niemal doskonatemu
autoadaptacyjnemu sterowaniu obcigzeniem i wektorem pola

magnetycznego silnika.

Prostownik 12-pulsowy, dostepny w modutach 22 kW i wyzszych,
znacznie zmniejsza drgania harmoniczne, co eliminuje koniecznosé
stosowania zewnetrznych dtawikéw AC w wiekszosci aplikacji.
Standardowo dostepne sa falowniki E7 o mocy od 0,4 do 300 kW,

a na zadanie dostepne sag modele o mocy 800 kW.



g W

Cechy falownikow E7

* Moc od 0,4 W do 300 kW

¢ Falownik regulowany U/f

* Sygnat sterujacy czestotliwoscig 0-10 V/4-20 mA
e Cicha praca

¢ Funkcja oszczedzania energii

e Zintegrowany regulator PID z funkcja czuwania

* Programowane drugie wejScie analogowe

* Praca 12-impulsowa (moc 22 kW i wyzsze)

¢ Wbudowany dtawik statopradowy (moc 22 kW i wyzsze)
¢ Dodawanie sktadowe;j statej

¢ Rozpedzanie silnika

* Dostosowane oprogramowanie uktadowe (firmware)

e Oprogramowanie konfiguracyjne Sysdrive Configurator
na komputery PC

¢ Opcjonalny modut sterownika PLC. Ten sam modut
uzywany jest z falownikami F7

¢ Dostepna jest obudowa o klasie ochrony IP54

+ ModBus

+ DeviceNet

- PROFIBUS DP
+ CAN Open

- Lonworks

Sieci komunikacyjne

Sprawnos¢ silnika (%)

100

Zataczona funkeja loszczgdzania
onergi

Obcigzenie (%)

A v Funkcja oszczedzania energii i lepszy

wspdtczynnik mocy obnizajg koszty
zuzycia energii.

__ wejscie 6-pulsowe \\ ] | /i

¢os phi = 0,73 |

Przepompownie: wentylatory i pompy.



SERWONAPEDY 0 WYDAJNOSCI PODOBNEJ DO SILNIKOW AC

Varispeed F7 - Nowa generacja napedow z kontrolg wektora
pola magnetycznego

Opcjonalny sterownik PLC - Inteligencja

dla falownika

Firma Omron-Yaskawa, zachecona niespotykanym
sukcesem poprzedniego modelu 3G3RV, poprawita
jego elastycznosé i funkcjonalnosé, aby uzyskac
sterownik na miare najnowszych wymagan.
Przyktady ulepszen to funkcja autotuningu bez
wykonywania obrotéw, czytelny wySwietlacz LCD,
dostosowywane oprogramowanie (CASE) i mnostwo
funkcji, dzieki ktérym F7 to jeden z najprostszych

w obstudze, a zarazem najwszechstronniejszych

sterownikdw z kontrolg wektora pola magnetycznego.

Dostepne sa opcjonalne karty komunikacyjne dla
sieci Mechatrolink, Profibus, DeviceNet i CAN.

Do falownikéw F7, tak jak w przypadku rodziny V7,
mozna podtaczy¢ opcjonalny modut sterownika PLC.
Standardowo dostepne sa falowniki F7 o mocy

od 0,4 do 300 kW, a na zadanie dostepne sg modele
o mocy 800 kW. Falownik F7 jest idealny do
stosowania w aplikacjach o duzej przecigzalnosci,
wymagajacych bardzo doktadnego momentu

obrotowego i regulacji predkosci.

Opcja PCD/PLC
Opcjonalny modut PCD oparty na technologii
sprzetowych sterownikéw PLC firmy Omron ma
wszystkie zalety opcjonalnego modutu V7, a ponadto
umozliwia sterowanie urzadzeniami typu slave w sieci
DeviceNet i prace w trybie master w sieci CompoBus-S.
To oznacza, ze falownik F7 mozna stosowac na
platformie automatyki firmy Omron, a przy uzyciu
modutéw We/Wy sieci CompoBus-S moze on
obstugiwac dodatkowe We/Wy. Taka konfiguracja jest
idealna w przypadku podno$nikéw, dzwigéw

i paletyzerow.



+ ModBus

- DeviceNet
* Moc od 0,4 W do 300 kW
. Sieci komunikacyjne - PROFIBUS DP
e Kontrola wektora pola magnetycznego w otwartej - CAN Open
i zamknietej petli sprzezenia zwrotnego - Lonworks

e Cicha praca
® 200% moment rozruchowy
¢ Obrotowy i nieobrotowy tryb autotuningu

* Dostosowane oprogramowanie uktadowe (firmware)

Cechy falownikow F7

¢ Inteligentne hamowanie dynamiczne
o Zintegrowany regulator PID z funkcja czuwania

® Wejscie i wyjScie impulsowe sygnatu
referencyjnego predkosci

® Praca 12-impulsowa (moc 22 kW i wyzsze)
¢ Wbhudowany dtawik statopragdowy (moc 22 kW i wyzsze)
® Opcjonalna karta synchronizacji pozycjonowania

e Oprogramowanie konfiguracyjne Sysdrive Configurator
na komputery PC

 Petny sterownik PLC firmy Omron wbudowany w falownik
o Karta sterownika PLC podtaczana wprost do falownika

® Petne sterowanie parametrami falownika

* WejScie enkodera, wejScia przerwai i wyjscia impulsowe

e Zegar czasu rzeczywistego i kalendarz

o Sterowanie wejSciami/wyjSciami cyfrowymi i wejsciem

analogowym falownika a4 Wysoki moment rozruchowy i stabilne parametry
momentu obrotowego nawet przy niskich predkosciach
sg szczegolnie wazne w takich aplikacjach jak

* Programowanie jednopunktowe mieszalniki i wyttaczarki.

¢ Funkcje mechatroniczne (licznik, regulator PID, filtr itp.)

* Programowanie przy uzyciu standardowego oprogramowania

do sterownikéw PLC firmy Omron
v Ponad 200% moment obrotowy nawet przy niskiej

* Port szeregowy RS-232 predkosci obrotowe;.

® Port szeregowy RS-422/485

¢ Tryb master sieci Compobus/S

Cechy opcjonalnego modutu sterownika PLC

¢ Dostepna obstuga sieci DeviceNet Moment obrotowy (%)

A

f ———
L =
i

250

v Autotuning przy zerowej predkosci i doskonate charakterystyki momentu
przy niskiej predkosci obrotowej zapewniajg tatwy rozruch i optymalne
dziatanie podczas pracy. 200

150

100

50

0 05 15 3 10
Czestotliwos¢ pracy (Hz)






